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Si existe algin tramo que pueda considerarse indeformable, el diagrama de momentos que actie
en él no se tendrd en cuenta

El tramo BC se
considera indeformable

Diagrama de momentos de la
estructura Q b

Diagrama de momentos A c :
simplificado para calcular la
deformada M
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-El valor del giro en C
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78 mTn 26 mTn lllllllll
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descompuesto:

2m 2m

< [
[ P




Indice del capitulo {b

Calcular de la siguiente estructura: 10 Tnl stm 0 T“l
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Calcular de la siguiente estructura: 10 Tnl stm 0 T“l
-El valor del giro en C
-El valor de la flecha en C A B! C

Entorno de estructura elegido: el comprendido entre las
secciones A y B. Datos conocidos: Giro y flecha en A;
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3
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-El valor de la flecha en C A B! C

Entorno de estructura elegido: el comprendido entre las
secciones A y B. Datos conocidos: Giro y flecha en A;
diagrama M/EI entre A y B
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-El valor del giro en C
-El valor de la flecha en C A B C

2m | 2m
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- Pregunta 1
9 Para calcular la

deformada del ejemplo,
se descomponen las
acciones exteriores de
la siguiente manera:

b) &

R=reaccion en B de la viga biapoyada

c) & d) &

Son correctos los
planteamientos a) y b). La
deformada resultante debe ser
la misma porque los diagramas
de esfuerzos totales en ambos
casos son iguales

Ninguna de las anteriores es
correcta
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Parabola de
2° grado

- Pregunta 2

El momento estético 98¢ del drea del dibujo
respecto de B es:

a) O




- Pregunta 3

Indice del capitulo {b

Sec
cion
A

Sefalar la afirmacion correcta

a) & b) {

En el 1° Teorema de drea de
momentos se considera la
hipotesis de deformacion de
Bernouilli para los elementos
diferenciales solicitados a
flexion pura

El giro relativo entre dos
secciones depende, entre
otros factores, de la rigidez
E del material: a mayor
rigidez mayor giro relativo

c) & d) &

El 2° Teorema es: Ninguna de las anteriores es
correcta

Ys ‘L: eBI—AB +Ya _SAB
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Sefalar la afirmacion correcta

- Pregunta 4

a) & b) {

Cuando un tramo se considera En la expresion del 2°
indeformable, los giros de Teorema, al calcular la flecha
cualquier seccion de dicho tramo en el extremo de un tramo no
son iguales entre si e iguales al se considera la rotacion de
giro de la directriz dicho, en caso de existir

c) & d) &

Los casos a) y b) son Ninguna de las anteriores es
correctos correcta
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9

B
L m L m

Empleando los teoremas de drea de momentos
se obtienen los siguientes giros en B:

a) & ML b) &

0. =— —
T =

ML
3] o

ML

Ninguna de las anteriores es
correcta
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M
i
B

L m L m

»d
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Empleando los teoremas de darea de
momentos se obtienen las siguientes flechas:

a) & b) {
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regunta _lei
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Empleando los teoremas de darea de
momentos se obtienen el siguiente giro en C:

a) & b) {

ML

- Pregunta 7 Oc = 3El o
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- Pregunta 1
9 Para calcular la

deformada del ejemplo,
se descomponen las
acciones exteriores de
la siguiente manera:

b) &

Respuesta
correcta

Pulsar para volver

R=reaccion en B de la viga biapoyada

c) & d) &

Son correctos los
planteamientos a) y b). La
deformada resultante debe ser
la misma porque los diagramas
de esfuerzos totales en ambos
casos son iguales

Ninguna de las anteriores es
correcta
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Autoevaluacion

- Pregunta 1
9 Para calcular la

deformada del ejemplo,
se descomponen las
acciones exteriores de
la siguiente manera:

q

b) &

Respuesta
incorrecta

Pulsar para volver

"

R=reaccion en B de la viga biapoyada l

c) & d) &

Son correctos los
planteamientos a) y b). La
deformada resultante debe ser
la misma porque los diagramas
de esfuerzos totales en ambos
casos son iguales

Ninguna de las anteriores es
correcta
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Indice del capitulo {b

Para calcular la
deformada del ejemplo,

se descomponen las
acciones exteriores de

la siguiente manera:

b) &

R=reaccion en B de la viga biapoyada

d) &

Ninguna de las anteriores es
correcta

Respuesta
incorrecta

Pulsar para volver

"
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Autoevaluacion

- Pregunta 1
9 Para calcular la

deformada del ejemplo,
se descomponen las
acciones exteriores de
la siguiente manera:

b) &

R=reaccion en B de la viga biapoyada

c) & d) &

Son correctos los Nin Respuesta
planteamientos a) y b). La c orr? incorrecta
deformada resultante debe ser Pulsar para volver
la misma porque los diagramas

de esfuerzos totales en ambos W

casos son iguales




Indice del capitulo {b

Parabola de
2° grado

- Pregunta 2

El momento estético 98¢ del drea del dibujo
respecto de B es:

a) O

Respuesta
incorrecta

Pulsar para volver
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Parabola de
2° grado

- Pregunta 2

El momento estético 98¢ del drea del dibujo
respecto de B es:

a) O

Respuesta
correcta

Pulsar para volver




- Pregunta 2
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Parabola de
2° grado

El momento estético 98¢ del drea del dibujo
respecto de B es:

a) & b) {

g5

See

Respuesta
incorrecta

Pulsar para volver

W
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Parabola de
2° grado

- Pregunta 2

El momento estético 98¢ del drea del dibujo
respecto de B es:

a) &
g5
3

See

Respuesta
incorrecta

Pulsar para volver
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Autoevaluacion

Sec
cion

- Pregunta 3 A

Sefalar la afirmacion correcta

b) &

En el 1° Teorema de drea de

momentos se considera la

hipotesis de deformacion de

HURER (A Ve Bernouilli para los elementos
diferenciales solicitados a
flexion pura

Respuesta
incorrecta

d) &

El 2° Teorema es: Ninguna de las anteriores es
correcta

Ys ‘L: OBLAB +Ya _SAB
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Sec
cion
A

a) O

El giro relativo entre dos
secciones depende, entre
otros factores, de la rigidez
E del material: a mayor
rigidez mayor giro relativo

c) &

El 2° Teorema es:

Ys ‘L: OBI—AB +Ya _SAB

Respuesta
correcta

Pulsar para volver

"

Ninguna de las anteriores es
correcta
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Autoevaluacion

Sec
cion
A

Sefalar la afirmacion correcta

a) & b) {

En el 1° Teorema de drea de
momentos se considera la
hipotesis de deformacion de
Bernouilli para los elementos
diferenciales solicitados a
flexion pura

El giro relativo entre dos
secciones depende, entre
otros factores, de la rigidez
E del material: a mayor
rigidez mayor giro relativo

c) & d) &

Respuesta
incorrecta

Ninguna de las anteriores es

correcta
Pulsar para volver

W
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Autoevaluacion

Sec
cion
A

Sefalar la afirmacion correcta

a) & b) {

En el 1° Teorema de drea de
momentos se considera la
hipotesis de deformacion de
Bernouilli para los elementos
diferenciales solicitados a
flexion pura

El giro relativo entre dos
secciones depende, entre
otros factores, de la rigidez
E del material: a mayor
rigidez mayor giro relativo

c) & d) &

El 2° Teorema es: Ning
corre

Respuesta
incorrecta

Pulsar para volver

W

Ys ‘L: OBLAB +Ya _SAB




Indice del capitulo {b

Sefalar la afirmacion correcta

- Pregunta 4
b) &

Respuesta En la expresion del 2°
correcta Teorema, al calcular la flecha
en el extremo de un tramo no
se considera la rotacion de
dicho, en caso de existir

Pulsar para volver

d) &

Los casos a) y b) son Ninguna de las anteriores es
correctos correcta
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Sefalar la afirmacion correcta

a) O

Cuando un tramo se considera
indeformable, los giros de
cualquier seccion de dicho tramo
son iguales entre si e iguales al
giro de la directriz

c) &

Los casos a) y b) son
correctos

Respuesta
incorrecta

Pulsar para volver

Ninguna de las anteriores es
correcta
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Sefalar la afirmacion correcta

- Pregunta 4

a) & b) {

Cuando un tramo se considera En la expresion del 2°
indeformable, los giros de Teorema, al calcular la flecha
cualquier seccion de dicho tramo en el extremo de un tramo no
son iguales entre si e iguales al se considera la rotacion de
giro de la directriz dicho, en caso de existir

d) &

Respuesta ) )
incorrecta Ninguna de las anteriores es

Pulsar para volver correcta
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Sefalar la afirmacion correcta

a) O

Cuando un tramo se considera
indeformable, los giros de
cualquier seccion de dicho tramo
son iguales entre si e iguales al
giro de la directriz

c) &

Los casos a) y b) son
correctos

b) &

En la expresion del 2°
Teorema, al calcular la flecha
en el extremo de un tramo no
se considera la rotacion de
dicho, en caso de existir

Respuesta
incorrecta

Pulsar para volver

"
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Autoevaluacion

N : De

) L m L m W

» »
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Empleando los teoremas de drea de momentos
se obtienen los siguientes giros en B:

b) &

ML

Respuesta
incorrecta

Pulsar para volver

d) &

Ninguna de las anteriores es
correcta
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ML
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correcta
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Ninguna de las anteriores es
correcta
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Empleando los teoremas de drea de momentos
se obtienen los siguientes giros en B:

a){be ML b) &
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ML
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d) &

Respuesta Ninguna de las anteriores es
incorrecta correcta

Pulsar para volver
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incorrecta
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