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El movimiento total se obtendra sumando los desplazamientos de cada nudo producidos por cada una
de las situaciones anteriormente comentadas. Estos movimientos se encuentran en los diagramas de
Williot que se han obtenido previamente
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Este movimiento estd producido por los cambios de tamaiio o dilataciones que experimentan los
tramos en presencia de un incremento de temperatura. A continuacion se muestra un hipotético
diagrama de Williot:
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El incremento de tamafio se recoge en la tabla siguiente:
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Este movimiento estd producido por los cambios de tamaiio que experimentan los tramos debidos a
errores de fabricacion. A continuacion se muestra un hipotético diagrama de Williot:
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Este movimiento esta producido por los giros que experimentan los tramos en presencia de un
asiento. A continuacion se muestra un hipotético diagrama de Williot:
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Este movimiento estd producido por los cambios de tamaiio o deformaciones que experimentan los
tramos en presencia de acciones exteriores. A continuacion se muestra un hipotético diagrama de
Williot:
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La suma de movimientos se realizara vectorialmente a partir de los movimientos parciales obtenidos
en cada uno de los diagramas de Williot. De esta manera, los desplazamientos de B y C del ejemplo
se obtienen de la manera siguiente:
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La suma de movimientos se realizara vectorialmente a partir de los movimientos parciales obtenidos
en cada uno de los diagramas de Williot. De esta manera, los desplazamientos de B y C del ejemplo
se obtienen de la manera siguiente:

. C=B B c=8_:{ \a,,
cs /\ AN N\ /
H B’ C, I —— ) 9 9 9 mmm— & B,
ABl B’ ABS AC4
A
A c1 Acz c3
» » > C=B S Ok
DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE
WILLIOT 1 _|_ WILLIOT 2 + WILLIOT 3 + WILLIOT 4
(desplazamiento de (desplazamiento de (desplazamiento de (desplazamiento de
los nudos por los nudos por errores los nudos por los nudos por cargas
dilatacién) de fabricacion) asientos en los exteriores -
apoyos) deformada)
- A DESPLAZA-
DieSgias c MIENTO TOTAL
MIENTO TOTAL DEL NUDO B

Agy \
Ag,
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La suma de movimientos se realizara vectorialmente a partir de los movimientos parciales obtenidos
en cada uno de los diagramas de Williot. De esta manera, los desplazamientos de B y C del ejemplo
se obtienen de la manera siguiente:

o
J/ '\ ¢ B’ o <
Cc=B A / \
ﬁ H B’ B2 C, J_T_ ) 9 9 9 mmm— & B,
ABl B’ ABS AC4
A
A c1 Acz c3
» » > C=B S Ok
DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE

WILLIOT 1 _|_ WILLIOT 2 + WILLIOT 3 + WILLIOT 4
(desplazamiento de (desplazamiento de (desplazamiento de (desplazamiento de
los nudos por los nudos por errores los nudos por los nudos por cargas

dilatacién) de fabricacion) asientos en los exteriores -

apoyos) deformada)

t DESPLAZA-
DESPLAZA- Ac
MIENTO TOTAL
MIENTO TOTAL A DEL NUDO B
DEL NUDO C — B3
ABl \\
ABZ
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La suma de movimientos se realizara vectorialmente a partir de los movimientos parciales obtenidos
en cada uno de los diagramas de Williot. De esta manera, los desplazamientos de B y C del ejemplo
se obtienen de la manera siguiente:

o
J/ '\ ¢ B’ A <
Cc=B A / \
ﬁ H B’ B2 C, J_T_ ) 9 9 9 mmm— & B,
ABl B’ ABS AC4
A
A c1 Acz c3
» » > C=B S Ok
DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE

WILLIOT 1 + WILLIOT 2 + WILLIOT 3 + WILLIOT 4
(desplazamiento de (desplazamiento de (desplazamiento de (desplazamiento de
los nudos por los nudos por errores los nudos por los nudos por cargas

dilatacién) de fabricacion) asientos en los exteriores -

apoyos) deformada)

t‘m
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DEL NUDO C — B3
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La suma de movimientos se realizara vectorialmente a partir de los movimientos parciales obtenidos
en cada uno de los diagramas de Williot. De esta manera, los desplazamientos de B y C del ejemplo
se obtienen de la manera siguiente:

o 7
J/ '\ ¢35 B’ “ <
C=B ’ A, / A
H B C, I —— ) 9 9 9 mmm— & B,
Ag B’ Agg A
A c4
A c3
c1 Al
» C » > C=B S O
DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE
WILLIOT 1 + WILLIOT 2 + WILLIOT 3 + WILLIOT 4
(desplazamiento de (desplazamiento de (desplazamiento de (desplazamiento de
los nudos por los nudos por errores los nudos por los nudos por cargas
dilatacién) de fabricacion) asientos en los exteriores -

apoyos) deformada)
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La suma de movimientos se realizara vectorialmente a partir de los movimientos parciales obtenidos
en cada uno de los diagramas de Williot. De esta manera, los desplazamientos de B y C del ejemplo
se obtienen de la manera siguiente:

o 7
J/ '\ ¢35 B’ “ <
C=B ’ A, / A
H B C, I —— ) 9 9 9 mmm— & B,
Ag B’ Agg A
A c4
A c3
c1 Al
» C » > C=B S O
DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE
WILLIOT 1 + WILLIOT 2 + WILLIOT 3 + WILLIOT 4
(desplazamiento de (desplazamiento de (desplazamiento de (desplazamiento de
los nudos por los nudos por errores los nudos por los nudos por cargas
dilatacién) de fabricacion) asientos en los exteriores -

apoyos) deformada)
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La suma de movimientos se realizara vectorialmente a partir de los movimientos parciales obtenidos
en cada uno de los diagramas de Williot. De esta manera, los desplazamientos de B y C del ejemplo
se obtienen de la manera siguiente:

. c=B B c=8_:{ \a,,
c=s /\ R A N\ /
ﬁ - B’ B2 C, J_T_ 9 - 9 d & B,
ABl B’ ABS AC4
A
A c1 Acz c3
> P ok > C=B S O
DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE DIAGRAMA DE
WILLIOT 1 _|_ WILLIOT 2 + WILLIOT 3 + WILLIOT 4
(desplazamiento de (desplazamiento de (desplazamiento de (desplazamiento de
los nudos por los nudos por errores los nudos por los nudos por cargas
dilatacién) de fabricacion) asientos en los exteriores -
apoyos) deformada)
DESPLAZA-
DESPLAZA- Ac Ag
MIENTO TOTAL
MIENTO TOTAL DEL NUDO B
DEL NUDO C
DESPLAZAMIENTOS

FINALES DE LOS NUDOS
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Con estos desplazamientos se obtendra la posicion final de la figura
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Con estos desplazamientos se obtendra la posicion final de la figura

Posicion final de y B
la estructura



Repetir la secuencia Indice del capitulo {b 75

Con estos desplazamientos se obtendra la posicion final de la figura

Posicion final de y B
la estructura
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Determinar la posicion final de la siguiente estructura articulada debido a la accion simultdnea de
una dilatacion, un asiento y una carga puntual
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Determinar la posicion final de la siguiente estructura articulada debido a la accion simultdnea de
una dilatacion, un asiento y una carga puntual
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Determinar la posicion final de la siguiente estructura articulada debido a la accion simultdnea de
una dilatacion, un asiento y una carga puntual

C
87‘
D

A A

Una dilatacion en el tramo
AB por un incremento de
temperatura de valor
conocido
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Determinar la posicion final de la siguiente estructura articulada debido a la accion simultdnea de
una dilatacion, un asiento y una carga puntual

Una dilatacion en el tramo
AB por un incremento de
temperatura de valor

conocido
C
(AT) e V
A D

A A
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Determinar la posicion final de la siguiente estructura articulada debido a la accion simultdnea de
una dilatacion, un asiento y una carga puntual

Una dilatacion en el tramo
AB por un incremento de
temperatura de valor
conocido

A D Un asiento vertical
—_—) o
m m conocido en el apoyo D
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Determinar la posicion final de la siguiente estructura articulada debido a la accion simultdnea de
una dilatacion, un asiento y una carga puntual

Una dilatacion en el tramo
AB por un incremento de
temperatura de valor
conocido

A D Un asiento vertical
—_—) o
m m conocido en el apoyo D

Ay 3
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Determinar la posicion final de la siguiente estructura articulada debido a la accion simultdnea de
una dilatacion, un asiento y una carga puntual

Una dilatacion en el tramo
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temperatura de valor
conocido
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Determinar la posicion final de la siguiente estructura articulada debido a la accion simultdnea de
una dilatacion, un asiento y una carga puntual

Una dilatacion en el tramo

AB por un incremento de

temperatura de valor P
conocido

C

\

Una carga conocida en C

A D Un asiento vertical
—_—) o
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Calculo de deformaciones por métodos grdficos: diagramas de Williot
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la
estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso
se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la
estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso
se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la
estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso
se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados

A A




Indice del capitulo {b 93

Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la
estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso
se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados

A A
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la

estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso

se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la

estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso

se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados
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&

Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la

estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso

se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados

DIAGRAMA 1
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oV
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la
estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso
se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados

DIAGRAMA 1
DE WILLIOT

/ -
(AT) g V
A I N W

i\
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la
estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso
se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados

DIAGRAMA 1
=) DE WILLIOT
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la
estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso
se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados

DIAGRAMA 1
=) DE WILLIOT

B O m— -

/
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la
estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso
se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados

DIAGRAMA 1
=) DE WILLIOT
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la

& 101

estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso

se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados

AT

»
?

DIAGRAMA 1
=) DE WILLIOT
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la
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estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso

se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados

DIAGRAMA 1

\ P DE WILLIOT
/ o B’

+
C

(AT)g B

e |
DIAGRAMA
TOTAL DE
WILLIOT

A D

- A
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la
estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso
se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados

DIAGRAMA 1
=) DE WILLIOT
/ ) B

+
C

(AT)g B

e |
DIAGRAMA
TOTAL DE

WILLIOT

A D

Accion
AD \L conjunta de

todos los
D’
A efectos
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la
estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso
se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados

DIAGRAMA 1
l s DE WILLIOT
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la

estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso

se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados
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Se considera la dilatacion, el asiento y la carga como si actuaran independientemente en la

estructura. Se calculan los movimientos de los nudos en cada uno de los tres casos (los de cada caso

se recogen en un diagrama de Williot) y se suman vectorialmente los resultados

Posicion final de
la estructura
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La jerarquia con la que se ordenan los nudos depende Unicamente de la forma de la estructura.
En este caso, se observa que primero deben conocerse las posiciones de A y D, después la de B
y. por Ultimo, la de C
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La jerarquia con la que se ordenan los nudos depende Unicamente de la forma de la estructura.
En este caso, se observa que primero deben conocerse las posiciones de A y D, después la de B
y. por Ultimo, la de C

B‘_‘C
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La jerarquia con la que se ordenan los nudos depende Unicamente de la forma de la estructura.
En este caso, se observa que primero deben conocerse las posiciones de A y D, después la de B
y. por Ultimo, la de C

B‘_‘C
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La jerarquia con la que se ordenan los nudos depende Unicamente de la forma de la estructura.
En este caso, se observa que primero deben conocerse las posiciones de A y D, después la de B
y. por Ultimo, la de C

1° 10
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La jerarquia con la que se ordenan los nudos depende Unicamente de la forma de la estructura.
En este caso, se observa que primero deben conocerse las posiciones de A y D, después la de B
y. por Ultimo, la de C

20

1° 10
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La jerarquia con la que se ordenan los nudos depende Unicamente de la forma de la estructura.
En este caso, se observa que primero deben conocerse las posiciones de A y D, después la de B
y. por Ultimo, la de C
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La jerarquia con la que se ordenan los nudos depende Unicamente de la forma de la estructura.
En este caso, se observa que primero deben conocerse las posiciones de A y D, después la de B
y. por Ultimo, la de C
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:




A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:
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(AT )AB
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:

‘_‘

(AT )AB

9 9

A A
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:

‘_‘

(AT )AB

4 9

A A

|

DIAGRAMA 1
DE WILLIOT

(AT) ns
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:

ey

DIAGRAMA 1
DE WILLIOT +

(AT) ns




A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:

(AT) e \\
) /
] 9 9 r A

DIAGRAMA 1
DE WILLIOT +

(AT) ns
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:

(AT) e \\
/ ' /
LA

A A A AN

DIAGRAMA 1
DE WILLIOT +

(AT )AB A D ‘L
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:

DIAGRAMA 1
DE WILLIOT +

(AT )AB A D ‘L
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:

(D o

L

(5T \ <

DIAGRAMA 1

(AT )AB A D ‘L
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:

f P
o @ > 4L @ 0_{

(5T)e \ <
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:

[ D — _‘ P f_)_
(AT)AB ® ° o\ o\ ® ° ® Q
+ + = /




A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:
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Repetir la secuencia
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A continuacion se muestra un esquema del proceso que se va a seguir:
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Diagrama de Williot. Construccion
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion




Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion

DIAGRAMA 1
Sitor - SwEer |+ RWRMST

(AT)AB AD ‘L P
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

os apoyos estan fijos
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

Se liberan las

barras AB y DB en O me——
el nudo B B 7

(AT) ns
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

Se liberan las Se liberan las
barras AB y DB en B O m—— barras BC y DC en
el nudo B C el nudo C

(AT) ns
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

oLAT

—
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

X

Giro de la
\ barra AB

oLAT \\



Indice del capitulo {b 152

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

X

Giro de la
\ barra AB

oLAT \\

\
\

\
- = = = ) SEmnsmm———————— )
B \ C

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b 153

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

X

Giro de la
\ barra AB

oLAT \\

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b 154

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

X . Interseccion
Giro de la de los dos
\\bar'r'a AB giros:
o LAT A / posicion de B
\
\ B

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b 155

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

X . Interseccion
Giro de la de los dos
\\bar'r'a AB giros:
o LAT A / posicion de B
\
\ B
\

<——T3—‘

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b 156

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

X . Interseccion
Giro de la de los dos
\\bar'r'a AB giros:
OLLAT / posicion de B
\ B\
--=-2 ) —

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b 157

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

X . Interseccion
Giro de la de los dos
\\bar'r'a AB giros:
OLLAT BAB / posicion de B
\ B\
-———0 ) — o

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

8AB= giro de la barra AB X Giro de la Interseccion
S = i de los dos
B 9iro de la barra BD \\bqrrq AB giros:
aLAT ) AB / posicién de B
5
- - 5~ ) ) — Y

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {*_ﬂ) 159

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

0 AB= giro de la barra AB
SBD: giro de la barra BD

aLAT P

B

(AT) ns



Indice del capitulo {*_ﬂ) 160

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

8AB= giro de la barra AB Traslacion de BC

SBD: giro de la barra BD

aLAT P

B

(AT) ns



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

Traslacion de BC. Se realiza reproduciendo

AB= giro de la barra AB en su extremo C todos los cambios de

83D= giro de la barra BD tamafio y giros realizados hasta el momento
aLAT P
B
B d O Tmmm—
8 C
BD



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

Traslacion de BC. Se realiza reproduciendo

AB= giro de la barra AB en su extremo C todos los cambios de

83[): giro de la barra BD tamafio y giros realizados hasta el momento
aLAT . § A oLAT P
B
B d O Tmmm— c 9
6 BD 8 BD



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

Traslacion de BC. Se realiza reproduciendo

AB= giro de la barra AB en su extremo C todos los cambios de

83[): giro de la barra BD tamafio y giros realizados hasta el momento
aLAT . § A oLAT P
B
B & ‘Cﬁ
6 BD 8 BD



Indice del capitulo {b 164

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

0 AB= giro de la barra AB
SBD: giro de la barra BD

aLAT . § A oLAT P



Indice del capitulo {b 165

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

0 AB= giro de la barra AB
SBD: giro de la barra BD
oLAT ) AR oLAT 6AB Objetivo:

localizar la
posicion de C



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

0 AB= giro de la barra AB

SBD: giro de la barra BD }
oLAT ) oLAT O Objetivo:
AB . AB localizar la
B I posicion de C
B Jd ‘Cﬁ
6BD 6BD
Giro de la
barra BC

4————————————



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

0 AB= giro de la barra AB

SBD: giro de la barra BD }
oLAT ) X oLAT O Objetivo:
AB  \ AP localizar la
B \\ I posicion de C
B o ) e —— )
5 5y |
BD \ BD 1 .
\ | Giro de la
\\ i barra BC
(AT)AB \ :
\ |
\ I
\
|
\\I
i\
I\
| \
v

\
A Q b Q “ Giro de la
barra DC



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

0 AB= giro de la barra AB
SBD: giro de la barra BD

t
oLAT ) X oLAT O Objetivo:
AB \\ AP localizar la
B \ I posicion de C
B d O Tmm—— 9
5 Sy !
BD N BD 1
\ | Giro de la
\\ | barra BC
(AT)AB \ :
\ |
\ I
\
|
W
\
\

|
A D l \
Q Q 4 Giro de la
barra DC



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

0 AB= giro de la barra AB

SBD: giro de la barra BD }
oLAT ) X oLAT O Objetivo:
AB \\ AP localizar la
B \ | posicion de C
B d O Tmm—— 9
\C 8 [
\ BD 1
\ | Giro de la
\\ i barra BC
(AT)AB \ :
\ |
Interseccion \
de los dos N o
giros: ) I
Posicion final
de C '\\
|
v

\
A Q b Q “ Giro de la
barra DC



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

0 AB= giro de la barra AB

SBD: giro de la barra BD }
oLAT ) X oLAT O Objetivo:
AB \\ AP localizar la
B \ I posicion de C
B d O mm— 9
€ 9
BD
Giro de la
barra BC

Ocp Ogc

Interseccion

de los dos o
giros: ‘
Posicion final @
de C '\\
|
v

\
A‘QQ! Dqgg “ Giro de la
barra DC



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

0 AB= giro de la barra AB

SBD: giro de la barra BD R
8CD= giro de la barra CD oLAT o) AB X oLAT O Objgﬂvo:
. N localizar la
BC= giro de la barra BC B \\ I posicién de C
B ) O EEmm—— 9
€ 0
BD
Giro de la
barra BC

Ocp Ogc

Interseccion

de los dos o
giros: ‘
Posicion final @
de C '\\
|
v

\
A ﬁ D Q 4 Giro de la
barra DC



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

0 AB= giro de la barra AB
SBD: giro de la barra BD

8CD= giro de la barra CD ol AT 0 AB alAT ) AB

BC= giro de la barra BC B




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

0 AB= giro de la barra AB
SBD: giro de la barra BD

8CD= giro de la barra CD oLAT BAB OLLA 6AB
BC= giro de la barra BC B
B —d 9 ‘C_ o
8BD 65[)
(AT)AB 8CD 88C
o
9

A D
T«T T«T DIAGRAMA 1

DE WILLIOT



Repetir la secuencia Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por la dilatacion. A continuacion se muestra
esquemdticamente el proceso grdfico empleado

0 AB= giro de la barra AB
SBD: giro de la barra BD

8CD= giro de la barra CD oLAT BAB OLLA 6AB
BC= giro de la barra BC B
B .7 5 9 40—6— o
BD BD

A D
T«T T«T DIAGRAMA 1

DE WILLIOT



Calculo de deformaciones por métodos grdficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones

Por errores
< de
< fabricacion

Por asientos
Por
deformaciones
< Suma de Diagrama de {Consfruccién
\_ movimientos Williot

( Planteamiento
Por dilatacion




Calculo de deformaciones por métodos grdficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones

Por errores
< de
< fabricacion

Por asientos
Por
deformaciones
< Suma de Diagrama de Construccion
\_ movimientos Williot Descripcién

( Planteamiento
Por dilatacion




Indice del capitulo {'j 177

Diagrama de Williot. Descripcion




Indice del capitulo {*_ﬂ) 178

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion




Indice del capitulo {b 179

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion

8AB= giro de la barra AB
8|3D= giro de la barra BD

CD = giro de la barra CD
88C = giro de la barra BC

OLLAT: dilatacion de barra AB



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion

8AB= giro de la barra AB
8|3D= giro de la barra BD

CD = giro de la barra CD
85(3 = giro de la barra BC

OLLAT: dilatacion de barra AB



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion

Desplazamiento

OLL AT del nudo B

8AB= giro de la barra AB
8|3D= giro de la barra BD

CD = giro de la barra CD
85(3 = giro de la barra BC

OLLAT: dilatacion de barra AB



Indice del capitulo {*_ﬂ) 183

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion

aLAT . § A oLAT P

C
BD 6BD



Indice del capitulo {b 184

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion

aLAT . § A oLAT P

B
B d d ) —— )
€ 9
BD BD
(AT)AB 5 Ogc
CD
c
9



Indice del capitulo {b 185

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion

aLAT . § A oLAT P

B
B ) ——) ) ‘C~>‘
BD 6BD
(AT)AB 5 Ogc
CD
c
9



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion

Desplazamiento

OLL AT del nudo B

8AB= giro de la barra AB
8|3D= giro de la barra BD

CD = giro de la barra CD
85(3 = giro de la barra BC

OLLAT: dilatacion de barra AB



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion

Desplazamiento

OLL AT del nudo B

8AB= giro de la barra AB
8|3D= giro de la barra BD

CD = giro de la barra CD
85(3 = giro de la barra BC

OLLAT: dilatacion de barra AB



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion

Desplazamiento

OLLAT del nudo B

Desplazamiento del
nudo C

8AB= giro de la barra AB
8|3D= giro de la barra BD

CD = giro de la barra CD
85(3 = giro de la barra BC

OLLAT: dilatacion de barra AB



Indice del capitulo {*_ﬂ) 189

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion

aLAT . § A oLAT P

C
BD 6BD



Indice del capitulo {*_ﬂ) 190

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Descripcion

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion
de la dilatacion

Se observa que para calcular O¢p ha sido

A D necesario determinar el movimiento del
resto de los nudos



Repetir la secuencia

Indice del capitulo

Diagrama de Williot. Descripcion

&

En el diagrama se recogen los movimientos de los nudos y de los giros expresados en funcion

de la dilatacion

Se observa que para calcular O¢p ha sido

A D necesario determinar el movimiento del
resto de los nudos



Calculo de deformaciones por métodos grdficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones

Por errores
< de
< fabricacion

Por asientos
Por
deformaciones
< Suma de Diagrama de Construccion
\_ movimientos Williot Descripcién

( Planteamiento
Por dilatacion




Calculo de deformaciones por métodos grdficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones

Por errores
< de
< fabricacion

Por asientos
Por
deformaciones
< Suma .de Diagrama de Construccion
\_ movimientos Williot Descripcién

( Planteamiento | movimiento
Por dilatacion < estructural




Movimiento estructural resultante

Indice del capitulo

195




Indice del capitulo

Movimiento estructural resultante

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos dibujada anteriormente

196




Indice del capitulo {b 197

Movimiento estructural resultante

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos dibujada anteriormente

oaLAT . § A oLAT P




Indice del capitulo

Movimiento estructural resultante

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos dibujada anteriormente

aLAT . § o oLAT P

B ‘—9—‘

198




Indice del capitulo {b 199

Movimiento estructural resultante

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos dibujada anteriormente

‘—e—‘

B
(AT), \



Indice del capitulo

Movimiento estructural resultante

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos dibujada anteriormente

200




Indice del capitulo {b 201

Movimiento estructural resultante

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos dibujada anteriormente



Indice del capitulo {*_ﬂ) 202

Movimiento estructural resultante

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos dibujada anteriormente

A A

Posicion final de la estructura



Indice del capitulo {b

Movimiento estructural resultante

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos dibujada anteriormente

B Barra trasladada y
girada

Barra dilatada y girada

1

! c

— .

A A

Barras giradas

Posicion final de la estructura



Repetir la secuencia Indice del capitulo {b

Movimiento estructural resultante

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos dibujada anteriormente

B Barra trasladada y
girada

Barra dilatada y girada

1

! c

— .

A A

Barras giradas

Posicion final de la estructura



Calculo de deformaciones por métodos grdficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones

Por errores
< de
< fabricacion

Por asientos
Por
deformaciones
< Suma .de Diagrama de Construccion
\_ movimientos Williot Descripcién

( Planteamiento | movimiento
Por dilatacion < estructural




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones

Por errores
< de
< fabricacion

Por asientos
Por
deformaciones
< Suma .de Diagrama de Construccion
\_ movimientos Williot Descripcién

( Planteamiento | movimiento
Por dilatacion < estructural

Por asiento




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones
Por errores
< de
< fabricacion
Por asientos
Por
deformaciones {

Construccion

< Suma de Diagrama de
Descripcion

\_ movimientos Williot

( Planteamiento Movimiento

Por dilatacion < estructural
Diagrama de

Por asiento Williot




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones
Por errores
< de
< fabricacion
Por asientos
Por
deformaciones
< Suma de Diagrama de {Consfruccién

\_ movimientos Williot Descripcién
( Planteamiento Movimiento

Por dilatacion estructural

Diagrama de {Construccién

Por asiento Williot




Indice del capitulo {'j 209

Diagrama de Williot. Construccion
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento




Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento

Indice del capitulo

211




Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento

Indice del capitulo

212




Indice del capitulo {*_ﬂ) 213

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento




Indice del capitulo {b 214

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado




Indice del capitulo {b 215

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

B‘—‘




Indice del capitulo {b 216

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

Se liberan las
barras AB y DB en SR ————t
el nudo B

C




Indice del capitulo {*_ﬂ) 217

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

Se liberan las Se liberan las
barras AB y DB en SR ————t barras BC y DC en
el nudo B el nudo C

D



Indice del capitulo {b 218

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

B‘—‘




Indice del capitulo {b 219

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

B‘—‘




Indice del capitulo {b 220

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

Los apoyos estan fijos



Indice del capitulo {b 221

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

B‘—‘




Indice del capitulo {b 222

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado




Indice del capitulo {b 223

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado




Indice del capitulo {b 224

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b 225

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

Giro de la
\\bar'r'a AB

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b 226

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

Giro de la
\\bar'r'a AB

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {*_ﬂ) 227

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

Interseccion

de los d
Giro de la € los cos
giros:
% barra AB =,
\\ Posicion de B
N
B D oc

Giro de la
barra BD

\\
"C?\_*




Indice del capitulo {*_ﬂ) 228

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

Interseccion

de los d
Giro de la € los cos
giros:
% barra AB =,
\\ Posicion de B
N
B D oc

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {*_ﬂ) 229

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

Interseccion

de los d
Giro de la € los cos
giros:
% barra AB =,
\\ Posicion de B
N
B D oc

Giro de la
barra BD
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Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

8AB= giro de la barra AB Interseccion
de los dos
88D= giro de la barra BD Giro de la .
giros:
" barra AB e
\\ Posicion de B
N
B w ‘C

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b 231

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

8AB= giro de la barra AB
85D= giro de la barra BD




Indice del capitulo {*_ﬂ) 232

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

8AB= giro de la barra AB Traslacion de BC

85D= giro de la barra BD




Indice del capitulo {*_ﬂ) 233

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

Traslacion de BC (se realiza reproduciendo
en su extremo C todos los cambios de
85D= giro de la barra BD tamafio y giros realizados hasta el momento)

0 AB= giro de la barra AB




Indice del capitulo {b 234

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

Traslacion de BC (se realiza reproduciendo

AB= giro de la barra AB en su extremo C todos los cambios de

88D= giro de la barra BD tamafio y giros realizados hasta el momento)
B O T — ‘CS
0 AB AB




Indice del capitulo {b 235

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

Traslacion de BC (se realiza reproduciendo
en su extremo C todos los cambios de
85D= giro de la barra BD tamafio y giros realizados hasta el momento)

0 AB= giro de la barra AB




Indice del capitulo {b 236

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

8AB= giro de la barra AB
85D= giro de la barra BD




Indice del capitulo {*_ﬂ) 237

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

0 AB= giro de la barra AB

8|3[)= giro de la barra BD Giro de la
barra CD




Indice del capitulo {*_ﬂ) 238

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

0 AB= giro de la barra AB

88D= giro de la barra BD Giro de la Giro de la
barra CD barra BC




Indice del capitulo {*_ﬂ) 239

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

0 AB= giro de la barra AB

88D= giro de la barra BD Giro de la Giro de la
barra CD barra BC




Indice del capitulo {b 240

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

0 AB= giro de la barra AB

88D= giro de la barra BD Giro de la Giro de la
barra CD barra BC

Interseccion de
los dos giros:
C =Posicion
final de C




Indice del capitulo {b 241

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

0 AB= giro de la barra AB

88D= giro de la barra BD Giro de la Giro de la
barra CD barra BC

Interseccion de
los dos giros:
C =Posicion
final de C




Indice del capitulo {b 242

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

0 AB= giro de la barra AB

88D= giro de la barra BD Giro de la Giro de la
barra CD barra BC

Interseccion de
los dos giros:
C =Posicion
final de C




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

0 AB= giro de la barra AB

8|3D= giro de la barra BD Giro de la Giro de la
barra CD barra BC
\
BC= giro de la barra BC \\

CD= giro de la barra CD X t
|
|
|
|

Interseccion de
los dos giros:
C =Posicion
final de C




Indice del capitulo {b 244

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

8AB= giro de la barra AB
88D= giro de la barra BD

CD= giro de la barra CD
BC= giro de la barra BC




Indice del capitulo {b 245

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

8AB= giro de la barra AB
85D= giro de la barra BD

CD= giro de la barra CD
BC= giro de la barra BC




Repetir la secuencia Indice del capitulo {b 246

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por el asiento. A continuacion se muestra el
proceso grafico empleado

8AB= giro de la barra AB
88D= giro de la barra BD

CD= giro de la barra CD
BC= giro de la barra BC




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones
Por errores
< de
< fabricacion
Por asientos
Por
deformaciones
< Suma de Diagrama de {Consfruccién

\_ movimientos Williot Descripcién
( Planteamiento Movimiento

Por dilatacion estructural

Diagrama de {Construccién

Por asiento Williot




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones
Por errores
< de
< fabricacion
Por asientos
Por
deformaciones {

Construccion

< Suma de Diagrama de
Descripcion

\_ movimientos Williot

( Planteamiento | movimiento

Por dilatacion estructural
Diagrama de Construccion

Por asiento Williot Descripcién
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Diagrama de Williot. Descripcion
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Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento
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Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento

5. |
BD
8AB= giro de la barra AB
8 DC 8 BC 8BD= giro de la barra BD
CD = giro de la barra CD
9 88C = giro de la barra BC

C AD

asiento del apoyo D



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento

El diagrama tiene una forma equivalente a la de la
figura de la estructura girada 90° en el sentido del

asiento
C
9
A 8AB
D
5. |
BD
8AB= giro de la barra AB
8 DC 6 BC 8BD= giro de la barra BD
CD = giro de la barra CD
9 SBC = giro de la barra BC

9
C AD = asiento del apoyo D



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento

El diagrama tiene una forma equivalente a la de la
figura de la estructura girada 90° en el sentido del

asiento
Desplazamiento
C del nudo B
J
A 6AB
D
5.0 |
BD

8AB= giro de la barra AB
8 DC 6 BC 8BD= giro de la barra BD
CD = giro de la barra CD
9 SBC = giro de la barra BC

9
C AD = asiento del apoyo D



Indice del capitulo {b 255

Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento




Indice del capitulo {b 256

Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento




Indice del capitulo {b 257

Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento

El diagrama tiene una forma equivalente a la de la
figura de la estructura girada 90° en el sentido del

asiento
Desplazamiento
C del nudo B
J
A 6AB
D
5.0 |
BD

8AB= giro de la barra AB
8 DC 6 BC 8BD= giro de la barra BD
CD = giro de la barra CD
9 SBC = giro de la barra BC

9
C AD = asiento del apoyo D



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento

El diagrama tiene una forma equivalente a la de la
figura de la estructura girada 90° en el sentido del

asiento
Desplazamiento
C del nudo B
9
A 6AB .
D Desplazamiento
del nudo C

8AB= giro de la barra AB

65D= giro de la barra BD

CD = giro de la barra CD

9 SBC = giro de la barra BC

AD = asiento del apoyo D



Indice del capitulo {b 260

Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento




Indice del capitulo {b 261

Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento




Repetir la secuencia Indice del capitulo {ID 262

Diagrama de Williot. Descripcion

En él se recogen los movimientos de los nudos y de los giros de los tramos expresados en
funcion del valor del asiento




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones
Por errores
< de
< fabricacion
Por asientos
Por
deformaciones {

Construccion

< Suma de Diagrama de
Descripcion

\_ movimientos Williot

( Planteamiento | movimiento

Por dilatacion estructural
Diagrama de Construccion

Por asiento Williot Descripcién




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

4 Por
dilataciones
Por errores
( < de
< fabricacion
Por asientos
Por
deformaciones
< Suma .de Diagrama de Construccion
\_ movimientos Williot Descripcién
( Planteamiento Movimiento
Por dilatacion < estructural
Diagrama de Construccion
Por asiento Williot Descripcién
Movimiento
\ < estructural




Movimiento estructural resultante

Indice del capitulo

265




Indice del capitulo {b 266

Movimiento estructural resultante

El movimiento estructural resultante se obtiene uniendo la posicion final de cada uno de los
nudos, anteriormente calculadas



Indice del capitulo {b 267

Movimiento estructural resultante

El movimiento estructural resultante se obtiene uniendo la posicion final de cada uno de los
nudos, anteriormente calculadas




Indice del capitulo {b 268

Movimiento estructural resultante

El movimiento estructural resultante se obtiene uniendo la posicion final de cada uno de los
nudos, anteriormente calculadas




Indice del capitulo {b 269

Movimiento estructural resultante

El movimiento estructural resultante se obtiene uniendo la posicion final de cada uno de los
nudos, anteriormente calculadas




Indice del capitulo {b 270

Movimiento estructural resultante

El movimiento estructural resultante se obtiene uniendo la posicion final de cada uno de los
nudos, anteriormente calculadas




Indice del capitulo {*_ﬂ) 271

Movimiento estructural resultante

El movimiento estructural resultante se obtiene uniendo la posicion final de cada uno de los
nudos, anteriormente calculadas

! D' Posicion final de la estructura



Indice del capitulo {b

Movimiento estructural resultante

El movimiento estructural resultante se obtiene uniendo la posicion final de cada uno de los
nudos, anteriormente calculadas

Barra
trasladada y
girada Barra
trasladada y
girada

Barra girada

Barra
trasladada y
girada

! D' Posicion final de la estructura



Repetir la secuencia Indice del capitulo {b

Movimiento estructural resultante

El movimiento estructural resultante se obtiene uniendo la posicion final de cada uno de los
nudos, anteriormente calculadas

Barra
trasladada y
girada Barra
trasladada y
girada

Barra girada

Barra
trasladada y
girada

! D' Posicion final de la estructura



Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

4 Por
dilataciones
Por errores
( < de
< fabricacion
Por asientos
Por
deformaciones
< Suma .de Diagrama de Construccion
\_ movimientos Williot Descripcién
( Planteamiento Movimiento
Por dilatacion < estructural
Diagrama de Construccion
Por asiento Williot Descripcién
Movimiento
\ < estructural




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

4 Por
dilataciones
Por errores
( < de
< fabricacion
Por asientos
Por
deformaciones
< Suma .de Diagrama de Construccion
\_ movimientos Williot Descripcién
( Planteamiento Movimiento
Por dilatacion < estructural
Diagrama de Construccion
Por asiento Williot Descripcién
Movimiento
\ < estructural
Por
deformacion




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones
Por errores
( < de
< fabricacion
Por asientos
Por
deformaciones
< Suma .de Diagrama de Construccion
\_ movimientos Williot Descripcién
( Planteamiento | movimiento
Por dilatacion < estructural
Diagrama de Construccion
Por asiento Williot Descripcién
Movimiento
\ estructural
< Diagrama de
\ Williot
Por
deformacion




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

(" Por
dilataciones
Por errores
( < de
< fabricacion
Por asientos
Por
deformaciones
< Suma de Diagrama de Construccion
\_ movimientos Williot Descripcién
( Planteamiento | movimiento
Por dilatacion < estructural
Diagrama de Construccion
Por asiento Williot Descripcion
Movimiento
\ estructural I
< Diagrama de Construccion
\ Williot
Por
deformacion




Indice del capitulo {'j 278

Diagrama de Williot. Construccion




Indice del capitulo {*_ﬂ) 279

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones




Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones

Indice del capitulo

280




Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones

Indice del capitulo

281




Indice del capitulo {*_ﬂ) 282

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado




Indice del capitulo {ID 284

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

"

B W s ) C




Indice del capitulo {b 285

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

"

B W s ) C




Indice del capitulo {b 286

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

+ Npgc 1P

(traccidn)

B W

+ N 5

(traccidn)

_NCD

(compresion)

_NBD

(compresidn)




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

NL
ALBC - (aj P
BC 1

(alargamiento)
B W sy C

(S
EA AB

(alargamiento)

L= {M)
EA BD

(acortamiento) D

A A

L= {M)
EA CD

(acortamiento)



Indice del capitulo {b 288

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

B W s ) C




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

Se liberan las Se liberan las
barras AB y DB en B W s ) C parras BC y DC en
el nudo B el nudo C

D



Indice del capitulo {b 290

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

B W s ) C




Indice del capitulo {b 291

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones




Indice del capitulo {*_ﬂ) 292

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

AL ,g = alargamiento barra AB




Indice del capitulo {*_ﬂ) 293

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

AL ,g = alargamiento barra AB




Indice del capitulo {b 294

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

AL ,g = alargamiento barra AB

ALBD = acortamiento barra BD




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

AL ,g = alargamiento barra AB

ALBD = acortamiento barra BD

—

ALAB/
B

wC

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

AL ,g = alargamiento barra AB X

Giro de la
\ barra AB

\
\

ALV\\

B w N

«———— - - . . .

Giro de la
barra BD

ALBD = acortamiento barra BD

w C




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

AL ,g = alargamiento barra AB

X

Giro de la

AL = acortamiento barra BD
BD \ barra AB

w C

= == = == =
Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

AL ,g = alargamiento barra AB X Interseccion

Giro de la de los dos

AL = acortamiento barra BD
BD
\ barra AB giros:

\ Posicion de B

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

AL ,g = alargamiento barra AB X Interseccion

Giro de la de los dos

AL = acortamiento barra BD
BD
\ barra AB giros:

\ Posicion de B

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado

Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

AL ,g = alargamiento barra AB X Interseccion

i""o deA:;' de los dos
\ barra giros:

\
\ Posicion de B
AL’V O Ag

B ) e o C

ALBD = acortamiento barra BD

Giro de la
barra BD



Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado
Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

AL ,g = alargamiento barra AB X eiro de | Interseccion
ALBD = acortamiento barra BD Iro de 1a  de los dos
\ barra AB giros:
0 AB = giro de la barra AB \ ]
S . \ Posicion de B
BD = giro de la barra BD AL /
AB 6 AB

B W

Giro de la
barra BD




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado
Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

AL ,g = alargamiento barra AB
ALBD = acortamiento barra BD
0 AB = giro de la barra AB
O = giro de la barra BD
BD =9 AL g 6AB




Indice del capitulo {b

Diagrama de Williot. Construccion

Se va a obtener el diagrama de Williot producido por las deformaciones. A continuacion se
muestra graficamente el proceso grafico empleado
Dato inicial conocido: los valores de los esfuerzos de los tramos y sus deformaciones

AL ,g = alargamiento barra AB
ALBD = acortamiento barra BD
0 AB = giro de la barra AB
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Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

(" Por
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Por errores
< de
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Por asientos
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deformaciones
< Suma .de Diagrama de Construccion
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Diagrama de {Construccién
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Por » Movimiento
Movimiento

\ total



Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot
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Desplazamiento
de cada nudo

Movimiento
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Desplazamiento de cada nudo
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Desplazamiento de cada nudo

A continuacion se muestra de manera esquematica los desplazamientos parciales localizados en cada
diagrama y la suma final de cada uno de ellos
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Desplazamiento de cada nudo

A continuacion se muestra de manera esquematica los desplazamientos parciales localizados en cada
diagrama y la suma final de cada uno de ellos
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Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot
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Calculo de deformaciones por métodos graficos:
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Movimiento de la estructura
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Movimiento de la estructura

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Movimiento de la estructura

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Movimiento de la estructura

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Movimiento de la estructura

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Movimiento de la estructura

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas

Posicion final de la estructura

OB




Repetir la secuencia Indice del capitulo {b 404

Movimiento de la estructura

Se obtiene uniendo la posicion final de los nudos, anteriormente calculadas
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Indice

(" Por
dilataciones
Por errores
< de
< fabricacion
Por asientos
Por
deformaciones
< Suma .de Diagrama de Construccion
\_ movimientos Williot Descripcién
( Planteamiento | movimiento

Por dilatacion estructural
Diagrama de Construccion
Por asiento Williot Descripcién
Movimiento
\ estructural >
< Diagrama de Construccion
\ Williot Descripcion
Por » Movimiento
deformacion estructural
45 Desplazamiento
Movimiento de cada nudo
\ fotadl Movimiento de la
estructura

" " " ® ® ®© O O



