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Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente
manera:

Movimientos
de solido
rigido
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Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente
manera:

de solido

Movimientos
rigido <
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Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente
manera:

YA <8

Movimientos Por errores de fabricacion
de soélido de los barras
rigido
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Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente
manera:

YA <8

Movimientos Por errores de fabricacion
de soélido de los barras
rigido
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Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente
manera:

YA <8

Movimientos Por errores de fabricacion
de soélido de los barras
rigido




Indice del capitulo {b 118

Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente
manera:

YA <8

Movimientos Por errores de fabricacion
de soélido de los barras
rigido
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Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente
manera:

YA <8

Movimientos Por errores de fabricacion
de soélido de los barras
rigido

Por asientos en los
apoyos
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Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente
manera:

YA <8

Movimientos Por errores de fabricacion
de soélido de los barras
rigido

Por asientos en los
apoyos
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Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente
manera:

YA <8

Movimientos Por errores de fabricacion
de soélido de los barras
rigido

Por asientos en los
apoyos
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Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente
manera:

Por dilataciones de las
barras

Movimientos Por errores de fabricacion
de solido de los barras
rigido
p‘_

Por asientos en los
apoyos
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Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente

manera.

Movimientos
de solido
rigido

.

Por errores de fabricacion
de los barras

A

R

\

En las estructuras
isostaticas,
cuando existen
estos movimientos
no se producen
esfuerzos

internos ni
reacciones en los
apoyos



Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente

manera.

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de sélido
deformable

.

Por errores de fabricacion
de los barras

VA

R

\
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cuando existen

estos movimientos
no se producen

esfuerzos
internos ni

reacciones en los

apoyos
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manera.

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de sélido
deformable

.

Por errores de fabricacion
de los barras

Por deformaciones de las
barras debido a acciones

exteriores

VA

R

\
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cuando existen

estos movimientos
no se producen

esfuerzos
internos ni

reacciones en los

apoyos



Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente

manera.

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de sélido
deformable

.

Por errores de fabricacion
de los barras

Por deformaciones de las
barras debido a acciones

exteriores

A

R

N\

VoS

r-S

\
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En las estructuras

isostaticas,

cuando existen

estos movimientos
no se producen

esfuerzos
internos ni

reacciones en los

apoyos



Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente

manera.

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de sélido
deformable

.

Por errores de fabricacion
de los barras

Por deformaciones de las
barras debido a acciones

exteriores

A

R

N\

VoS

r-S

\
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isostaticas,

cuando existen

estos movimientos
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apoyos



Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente

manera.

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de sélido
deformable

.

Por errores de fabricacion
de los barras

Por deformaciones de las
barras debido a acciones

exteriores

A

R

N\

VoS

r-S

\
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En las estructuras

isostaticas,

cuando existen

estos movimientos
no se producen

esfuerzos
internos ni

reacciones en los

apoyos



Indice del capitulo {b 129

Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente

manera.

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de sélido
deformable

.

Por errores de fabricacion
de los barras

Por deformaciones de las
barras debido a acciones

exteriores

VoS

internos en las

| barrag y
reacciones en los
apoyos

r-S

\

En las estructuras
isostaticas,
cuando existen
estos movimientos
no se producen
esfuerzos

internos ni
reacciones en los
apoyos

Se producen
esfuerzos
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Los movimientos de una estructura pueden clasificarse en funcién de su procedencia de la siguiente

manera.

.

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de sélido
deformable

Por errores de fabricacion
de los barras

Por deformaciones de las
barras debido a acciones

exteriores

VoS

internos en las

| barras y
reacciones en los
apoyos

r-S

\

En las estructuras
isostaticas,
cuando existen
estos movimientos
no se producen
esfuerzos

internos ni
reacciones en los
apoyos

Los errores de
fabricacion
influyen en los
movimientos por
dilataciones y por
deformaciones, en
caso de existir

Se producen
esfuerzos
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s Movimiento
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El movimiento de una estructura puede interpretarse como una combinacion de movimientos de
distintos tipos que actuan independientemente en ella
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

Ej: estructura con dilataciones,
errores de fabricacion, asientos

y deformaciones

137
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de sélido
deformable

<

:

Por errores de fabricacion
de los barras

Por deformaciones de las
barras debido a acciones

exteriores

A

R

Ej: estructura con dilataciones,
errores de fabricacion, asientos
y deformaciones

N\

VoS

r-S




Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de sélido
deformable

:

Por errores de fabricacion
de los barras

Por deformaciones de las
barras debido a acciones

exteriores

VA

Indice del capitulo

R

y deformaciones

br parciales:

N\

VoS

r-S

Suma de desplazamientos

139

Ej: estructura con dilataciones,
errores de fabricacion, asientos
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

[ Por dilataciones de las
barras

Estan condicionados por los errores
de fabricacion, en caso de existir

L -y

Ej: estructura con dilataciones,

Movimientos Por errores de fabricacion errores de fabricacion, asientos
de sélido de los barras y deformaciones
rigido .
g Suma de desplazamientos

br parciales:

N\

\ Vi D

Por deformaciones de las
barras debido a acciones
exteriores

Movimientos
de sélido
deformable
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

[ Por dilataciones de las
barras

Estan condicionados por los errores
de fabricacion, en caso de existir

L -y

Ej: estructura con dilataciones,

Movimientos Por errores de fabricacion errores de fabricacion, asientos
de sélido de los barras y deformaciones
rigido .
g Suma de desplazamientos

br parciales:

N\

\ Vi D

Por deformaciones de las
barras debido a acciones
exteriores

5

Movimientos
de sélido
deformable
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de sélido
deformable

Por asientos en los
apoyos

Por deformaciones de las
barras debido a acciones
exteriores

A

R

Ej: estructura con dilataciones,
errores de fabricacion, asientos
y deformaciones

Suma de desplazamientos
parciales:

142
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de sélido
deformable

Por asientos en los
apoyos

Por deformaciones de las
barras debido a acciones
exteriores

VA

R

Ej: estructura con dilataciones,
errores de fabricacion, asientos
y deformaciones

Suma de desplazamientos
parciales:

——

143
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

Ej: estructura con dilataciones,

Movimientos Por errores de fabricacion errores de fabricacion, asientos
de sélido de los barras y deformaciones
rigido .
g Suma de desplazamientos

parciales:

——

_éé
\ A& -

Por deformaciones de las

MgV'm,'?_gtOS barras debido a acciones
€ solido exteriores
deformable
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

Ej: estructura con dilataciones,

Movimientos Por errores de fabricacion errores de fabricacion, asientos
de sélido de los barras y deformaciones
rigido .
g Suma de desplazamientos

parciales:

VAN &
S -
\ S

Por deformaciones de las

MgV'm,'?_gtOS barras debido a acciones
€ solido exteriores
deformable




Indice del capitulo {b 146

Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

L -y

Ej: estructura con dilataciones,

Movimientos Por errores de fabricacion errores de fabricacion, asientos
de sélido de los barras y deformaciones
rigido

Suma de desplazamientos
br parciales:

/'\

Por asientos en los
apoyos

Movimientos

de sélido =
deformable

Estan condicionados por los errores
de fabricacién, en caso de existir
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

L -y

Ej: estructura con dilataciones,

Movimientos Por errores de fabricacion errores de fabricacion, asientos
de sélido de los barras y deformaciones
rigido .
g Suma de desplazamientos
br parciales:
Por asientos en los
apoyos

Movimientos
de sélido =
deformable

Estan condicionados por los errores
de fabricacién, en caso de existir



Indice del capitulo {b 148

Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

L -y

Ej: estructura con dilataciones,

Movimientos Por errores de fabricacion errores de fabricacion, asientos
de sélido de los barras y deformaciones
rigido

Suma de desplazamientos
br parciales:

/'\

Por asientos en los
apoyos

Movimientos
de sélido =
deformable

Estan condicionados por los errores
de fabricacién, en caso de existir
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

L &

Movimientos Por errores de fabricacion
de soélido de los barras
rigido

r-S

Movimientos
de sélido =
deformable

Estan condicionados por los errores
de fabricacién, en caso de existir

Ej: estructura con dilataciones,
errores de fabricacion, asientos
y deformaciones

Suma de desplazamientos
parciales:

——

Posicion final de los nudos a

desplazados: Suma vectorial de
los desplazamientos



Indice del capitulo {b 150

Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

L &

Ej: estructura con dilataciones,

Movimientos Por errores de fabricacion errores de fabricacion, asientos
de sélido de los barras y deformaciones
rigido .
g Suma de desplazamientos

br parciales:

——

=

Posicion final de los nudos

Movimientos :
de sdlid — desplazados: Suma vectorial de
q ]? Soll b(l) los desplazamientos
erormabnle

Estan condicionados por los errores
de fabricacién, en caso de existir
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

L &

Ej: estructura con dilataciones,

Movimientos Por errores de fabricacion errores de fabricacion, asientos
de sélido de los barras y deformaciones
rigido .
g Suma de desplazamientos

br parciales:

r-S

Movimientos Posicioén final de los nudos ‘&_
de solid desplazados: Suma vectorial de

] ]? Soll b(l) I los desplazamientos
erormanle

Estan condicionados por los errores
de fabricacién, en caso de existir
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

L &

Ej: estructura con dilataciones,

Movimientos Por errores de fabricacion errores de fabricacion, asientos
de sélido de los barras y deformaciones
rigido .
g Suma de desplazamientos

br parciales:

A

e

Posicion final de los nudos

Movimientos :
de sdlid — desplazados: Suma vectorial de
q ]? Soll b(l) los desplazamientos
erormabnle

Estan condicionados por los errores
de fabricacién, en caso de existir
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

L &

Ej: estructura con dilataciones,

Movimientos Por errores de fabricacion errores de fabricacion, asientos
de sélido de los barras y deformaciones
rigido .
g Suma de desplazamientos

br parciales:

r-S

Posicion final de los nudos

Movimientos :
de sdlid — desplazados: Suma vectorial de
q ]? Soll b(l) los desplazamientos
erormabnle

Estan condicionados por los errores
de fabricacién, en caso de existir
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

Movimientos Por errores de fabricacion
de soélido de los barras
rigido

Movimientos
de solido =
deformable
Estan condicionados por los errores
de fabricacion, en caso de existir

VA

R

Ej: estructura con dilataciones,
errores de fabricacion, asientos
y deformaciones

Suma de desplazamientos
parciales:

Posicion final de
la estructura

Posicion final de los nudos
desplazados: Suma vectorial de
los desplazamientos

154
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos

de sélido =

deformable

Por errores de fabricacion
de los barras

Estan condicionados por los errores
de fabricacién, en caso de existir

VA

R

Se puede realizar un diagrama de
Williot global, en el que se
contemple el cambio de tamafio
total de cada tramo

Ej: estructura con dilataciones,
errores de fabricacion, asientos
y deformaciones

Suma de desplazamientos
parciales:

Posicion final de
la estructura

Posicion final de los nudos
desplazados: Suma vectorial de
los desplazamientos




Repetir la secuencia
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Aquella que presente los cuatro tipos de movimientos posibles, su movimiento total se puede obtener
sumando vectorialmente los desplazamientos de cada nudo producidos por cada tipo de movimiento

:

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos

de sélido =

deformable

Por errores de fabricacion
de los barras

Estan condicionados por los errores
de fabricacién, en caso de existir

VA

R

Se puede realizar un diagrama de
Williot global, en el que se
contemple el cambio de tamafio
total de cada tramo

Ej: estructura con dilataciones,
errores de fabricacion, asientos
y deformaciones

Suma de desplazamientos
parciales:

Posicion final de
la estructura

Posicion final de los nudos
desplazados: Suma vectorial de
los desplazamientos




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

e Movimiento
barra AB
s Movimiento

barra BC
Movimiento
barra AC
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En este apartado se propone una clasificacion en funcion del planteamiento que se propondra
para representar graficamente los movimientos estructurales. Esta clasificacion ordena las
estructuras en dos tipos:
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En este apartado se propone una clasificacion en funcion del planteamiento que se propondra
para representar graficamente los movimientos estructurales. Esta clasificacion ordena las
estructuras en dos tipos:

TIPO 1

Tienen una
metodologia
especifica
para
determinar
sus
movimientos.
Se clasifican
en dos
grupos:
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En este apartado se propone una clasificacion en funcion del planteamiento que se propondra
para representar graficamente los movimientos estructurales. Esta clasificacion ordena las
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TIPO 1 Cuando los apoyos son uno articulado y

_ el otro deslizante y estan unidos por una
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para T‘«v ARveuw
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sus
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Se clasifican

en dos
grupos:
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el otro deslizante y estan unidos por una
barra

- A
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En este apartado se propone una clasificacion en funcion del planteamiento que se propondra
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el otro deslizante y estan unidos por una
barra

- A




Indice del capitulo {b

En este apartado se propone una clasificacion en funcion del planteamiento que se propondra
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Cuando los apoyos son uno articulado y
el otro deslizante y estan unidos por una
barra

- A




Indice del capitulo {b

En este apartado se propone una clasificacion en funcion del planteamiento que se propondra
para representar graficamente los movimientos estructurales. Esta clasificacion ordena las
estructuras en dos tipos:

TIPO 1 Cuando los apoyos son uno articulado y

_ el otro deslizante y estan unidos por una
Tienen una barra

metodologia
especifica A
para T‘«v ARveuw
determinar <
sus
movimientos.
Se clasifican

en dos
grupos:




Indice del capitulo {b

En este apartado se propone una clasificacion en funcion del planteamiento que se propondra
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En este apartado se propone una clasificacion en funcion del planteamiento que se propondra
para representar graficamente los movimientos estructurales. Esta clasificacion ordena las
estructuras en dos tipos:

TIPO 1

Tienen una
metodologia
especifica
para
determinar
sus
movimientos.
Se clasifican
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grupos:

<

Cuando los apoyos son uno articulado y
el otro deslizante y estan unidos por una

barra

Cuando los dos apoyos son
articulados y estan unidos por dos
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A
ARviuuw
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A
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En este apartado se propone una clasificacion en funcion del planteamiento que se propondra
para representar graficamente los movimientos estructurales. Esta clasificacion ordena las
estructuras en dos tipos:

TIPO 1
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metodologia
especifica
para
determinar
sus
movimientos.
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En este apartado se propone una clasificacion en funcion del planteamiento que se propondra
para representar graficamente los movimientos estructurales. Esta clasificacion ordena las
estructuras en dos tipos:
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El movimiento de una estructura (o los desplazamientos de todos los nudos) puede obtenerse sumando
vectorialmente los desplazamientos producidos en cada nudo por cada tipo de movimiento
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Esto es equivalente a calcular individualmente cada uno de los movimientos de la estructura y sumar
los desplazamientos que han experimentado cada uno de sus nudos
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

2

de solido

Movimientos <
rigido
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:
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de solido

Movimientos <
rigido
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

2

El movimiento de todos los
nudos se obtiene graficamente
con un diagrama de Williot

de solido

Movimientos <
rigido
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

2

DIAGRAMA DE WILLIOT 1

de solido

Movimientos <
rigido
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

’

DIAGRAMA DE WILLIOT 1
Por errores de fabricacion

de soélido
de los barras

Movimientos <
rigido
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

DIAGRAMA DE WILLIOT 1
Por errores de fabricacion El movimiento de todos los

de los barras nudos se obtiene graficamente
con un diagrama de Williot

de solido

Movimientos <
rigido




Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
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movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

Movimientos
de solido
rigido

<

’

dy 105

DIAGRAMA DE WILLIOT 1

Por errores de fabricacion



Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

Movimientos
de solido
rigido

<

.

Por dilataciones de las
barras

Por errores de fabricacion
de los barras

Por asientos en los
apoyos
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
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movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

Movimientos
de solido
rigido

<

’

Por asientos en los

apoyos

197

DIAGRAMA DE WILLIOT 1

Por errores de fabricacion

El movimiento de todos los
K nudos se obtiene graficamente
con un diagrama de Williot
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

.

Por dilataciones de las

Por errores de fabricacion

de solido

Movimientos <
rigido

Por asientos en los
\_ apoyos ~ DIAGRAMADEWILLIOT3
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:
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Por dilataciones de las

Movimientos . -,
Por errores de fabricacion

de soélido de 1os b
Por asientos en los
\_ apoyos ~ DIAGRAMADEWILLIOT3
Movimientos
de soélido

deformable
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de solido
deformable

<

.

Por dilataciones de las

Por errores de fabricacion

Por asientos en los
apoyos ~ DIAGRAMADEWILLIOT3

Por deformaciones de las

’ barras debido a acciones

exteriores
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

Por dilataciones de las
e - DIAGRAMADEWILLIOT1
Movimientos Por errores de fabricacion
de solido de los barras
rigido - DIAGRAMADEWILLIOT2
Por asientos en los
\_ apoyos ~ DIAGRAMADEWILLIOTS
Movimientos Por deformaciones de las El movimiento de todos los
desélido == ... chidoaacciones nudos se obtiene graficamente
deformable : con un diagrama de Williot
exteriores
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

Movimientos
de solido
rigido

Movimientos
de solido
deformable
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.

Por dilataciones de las

Por errores de fabricacion

Por asientos en los
apoyos ~ DIAGRAMADEWILLIOT3

Por deformaciones de las
= barras debido a acciones ~ DIAGRAMADEWILLIOT4

exteriores
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

2

Obtencion del movimiento de un
nudo

A Y

Movimientos . -,
Por errores de fabricacion

de solido Obtencién del movimiento de un

rigido de los barras nudo
\ Obtencidon del movimiento de un
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M((j)\ellrsnélﬁgéos — o deform.aciones ‘?'e las Obtencion del movimiento de un

barras debido a acciones AR

deformable

exteriores
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:

2

Obtencion del movimiento de un

nudo
+
Movimientos L
de solid Por errores de fabricaciéon , o
e SQ [e[0] de los barras Obtencion del movimiento de un
rigido nudo
+
\ Obtencidon del movimiento de un
K nudo
A\- 1&"\-
+
Mg\ellrsnélﬁgéos > Por deformaciones de las Obtencién del movimiento de un
barras debido a acciones nudo
deformable

exteriores

Movimiento total del nudo
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Estos desplazamientos se obtienen graficamente mediante un diagrama de Williot para cada tipo de
movimiento. Todo esto se resume en el siguiente esquema:
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Diagrama de Williot: es una representacion grafica de todos los desplazamientos de los nudos
y de todas las traslaciones, giros y cambios de tamafio que experimentan los tramos debidos a
un movimiento estructural




Indice del capitulo {*_ﬂ) 211

Diagrama de Williot: es una representacion grafica de todos los desplazamientos de los nudos
y de todas las traslaciones, giros y cambios de tamafio que experimentan los tramos debidos a
un movimiento estructural
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Diagrama de Williot: es una representacion grafica de todos los desplazamientos de los nudos
y de todas las traslaciones, giros y cambios de tamafio que experimentan los tramos debidos a
un movimiento estructural
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Diagrama de Williot: es una representacion grafica de todos los desplazamientos de los nudos
y de todas las traslaciones, giros y cambios de tamafio que experimentan los tramos debidos a
un movimiento estructural

Origen: O
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Diagrama de Williot: es una representacion grafica de todos los desplazamientos de los nudos
y de todas las traslaciones, giros y cambios de tamafio que experimentan los tramos debidos a
un movimiento estructural

Origen: O
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Diagrama de Williot: es una representacion grafica de todos los desplazamientos de los nudos
y de todas las traslaciones, giros y cambios de tamafio que experimentan los tramos debidos a
un movimiento estructural

Origen: O
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Diagrama de Williot: es una representacion grafica de todos los desplazamientos de los nudos
y de todas las traslaciones, giros y cambios de tamafio que experimentan los tramos debidos a
un movimiento estructural

Origen: O DA y DB’ DC

Desplazamientos de los nudos
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Diagrama de Williot: es una representacion grafica de todos los desplazamientos de los nudos
y de todas las traslaciones, giros y cambios de tamafio que experimentan los tramos debidos a
un movimiento estructural

Origen: O d7

DA’DB’DC

\dl
Desplazamientos de los nudos
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Diagrama de Williot: es una representacion grafica de todos los desplazamientos de los nudos
y de todas las traslaciones, giros y cambios de tamafio que experimentan los tramos debidos a
un movimiento estructural

Origen: O d7

DA’DB’DC

\dl
Desplazamientos de los nudos

d4v\\‘ - d,,d,,d;,d,,ds,dg,d;,dq

d Giros, traslaciones y cambios de
\ 3 tamafio de los tramos



Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

e Movimiento
barra AB

( Movimiento
barra BC

Movimiento
barra AC

< i Concepto




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

e Movimiento
barra AB

( Movimiento
barra BC

Movimiento
barra AC

< Concepto
i Observacion

[ €S




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

e Movimiento
barra AB

( Movimiento
barra BC

Movimiento
barra AC

< Concepto
i Observacion

[ €S




Indice del capitulo {'D 222

Observacion 1
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Observacion 1

Los desplazamientos de todos los nudos siempre aparecen en el diagrama compartiendo un mismo
origen
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Observacion 1

Los desplazamientos de todos los nudos siempre aparecen en el diagrama compartiendo un mismo
origen
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Observacion 1

Los desplazamientos de todos los nudos siempre aparecen en el diagrama compartiendo un mismo
origen




Indice del capitulo {b 226

Observacion 1

Los desplazamientos de todos los nudos siempre aparecen en el diagrama compartiendo un mismo
origen

‘/

En el ejemplo se supone que en la estructura se
desplazan tres nudos, llamados A, By C
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Observacion 1

Los desplazamientos de todos los nudos siempre aparecen en el diagrama compartiendo un mismo
origen

o‘/‘\

‘/

En el ejemplo se supone que en la estructura se
desplazan tres nudos, llamados A, By C
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Observacion 1

Los desplazamientos de todos los nudos siempre aparecen en el diagrama compartiendo un mismo
origen

Origen: O

o‘/‘\

‘/

En el ejemplo se supone que en la estructura se
desplazan tres nudos, llamados A, By C
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Observacion 1

Los desplazamientos de todos los nudos siempre aparecen en el diagrama compartiendo un mismo
origen

Origen: O

o‘/‘\ 5

/A'
o

c

En el ejemplo se supone que en la estructura se
desplazan tres nudos, llamados A, By C
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Observacion 1

Los desplazamientos de todos los nudos siempre aparecen en el diagrama compartiendo un mismo
origen

Origen: O

o/\B

9,

En el ejemplo se supone que en la estructura se
desplazan tres nudos, llamados A, By C
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Observacion 1

Los desplazamientos de todos los nudos siempre aparecen en el diagrama compartiendo un mismo
origen

Origen: O

Oﬁ‘\
9 B’
D

A

En el ejemplo se supone que en la estructura se
desplazan tres nudos, llamados A, By C
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Observacion 1

Los desplazamientos de todos los nudos siempre aparecen en el diagrama compartiendo un mismo
origen

Origen: O

Oﬁ‘\
o
D

A

En el ejemplo se supone que en la estructura se
desplazan tres nudos, llamados A, By C
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Observacion 1

Los desplazamientos de todos los nudos siempre aparecen en el diagrama compartiendo un mismo
origen

Ejemplo

DA J DB’ DC = desplazamientos de los nudos

Origen: O
)
Oﬁ\
B
D

A

En el ejemplo se supone que en la estructura se
desplazan tres nudos, llamados A, By C



Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot
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Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

e Movimiento
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Indice del capitulo {'D 236

Observacion 2




Indice del capitulo {b 237

Observacion 2

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria




Indice del capitulo {b 238

Observacion 2

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria

Ejemplo: diagrama producido por una carga puntual P




Indice del capitulo {*_ﬂ) 239

Observacion 2

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria

Ejemplo: diagrama producido por una carga puntual P

Origen: O




Indice del capitulo {b 240

Observacion 2

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria

Ejemplo: diagrama producido por una carga puntual P

Origen: O =P Desplazamientos de los nudos




Indice del capitulo {ID 241

Observacion 2

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria

Ejemplo: diagrama producido por una carga puntual P

Origen: O =P Desplazamientos de los nudos

- (GIros, traslaciones y
deformaciones de los tramos




Indice del capitulo {b 242

Observacion 2

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria

Ejemplo: diagrama producido por una carga puntual P

Origen: O =P Desplazamientos de los nudos

- (GIros, traslaciones y
deformaciones de los tramos

P crece progresivamente de valor



Indice del capitulo {b 243

Observacion 2

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria

Ejemplo: diagrama producido por una carga puntual P

«

Origen: O =P Desplazamientos de los nudos

O

- (GIros, traslaciones y
deformaciones de los tramos

P crece progresivamente de valor



Indice del capitulo {b 244

Observacion 2

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria

Ejemplo: diagrama producido por una carga puntual P

Origen: O =P Desplazamientos de los nudos
@) DB
) v B
‘ D - Giros, traslacionesy
A deformaciones de los tramos

P crece progresivamente de valor



Indice del capitulo {b 245

Observacion 2

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria

Ejemplo: diagrama producido por una carga puntual P

Origen: O =P Desplazamientos de los nudos

- (GIros, traslaciones y
deformaciones de los tramos

P crece progresivamente de valor



Indice del capitulo {b 246

Observacion 2

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria

Ejemplo: diagrama producido por una carga puntual P

Origen: O =P Desplazamientos de los nudos

- (GIros, traslaciones y
deformaciones de los tramos

|

9 C

P crece progresivamente de valor



Indice del capitulo {b

Observacion 2

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria

Ejemplo: diagrama producido por una carga puntual P

=P Desplazamientos de los nudos

- (GIros, traslaciones y
deformaciones de los tramos

P crece progresivamente de valor



Indice del capitulo {b

Observacion 2

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria

Ejemplo: diagrama producido por una carga puntual P

=P Desplazamientos de los nudos

- (GIros, traslaciones y
deformaciones de los tramos

D,,D,,D. =f(P)
d,.d,,d,,d,,d,d,,d,,d, =f(P)

P crece progresivamente de valor



Repetir la secuencia

Observacion 2

Indice del capitulo {b

La forma del diagrama producido por las acciones exteriores depende de los valores de dichas
acciones. Si estas crecieran a la vez en igual proporcién, la forma del diagrama se conservaria

Ejemplo: diagrama producido por una carga puntual P

P crece progresivamente de valor

=P Desplazamientos de los nudos

- (GIros, traslaciones y

deformaciones de los tramos

D, Ds.Dc =f(P)

d,,d,,d,,d,,ds,ds,d,,d; =f"(P)



Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot
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Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot
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Indice del capitulo {'D 252

Observacion 3




Indice del capitulo {b 253

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento




Indice del capitulo {b 254

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento




Indice del capitulo {*_ﬂ) 255

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento




Indice del capitulo {*_ﬂ) 256

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

Origen: O




Indice del capitulo {b 257

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

5 Origen: O —> Desplazamientos de los nudos
B

Asiento = P




Indice del capitulo {b 258

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

5 Origen: O —> Desplazamientos de los nudos
B

Asiento = P

= Giros de los tramos



Indice del capitulo {b 259

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

5 Origen: O —> Desplazamientos de los nudos
B

Asiento = P

= Giros de los tramos

Ej: crece elvalorde @



Indice del capitulo {b 260

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

Origen: O =P Desplazamientos de los nudos
Asiento= P

5 == (Giros de los tramos

c

Ej: crece elvalorde @



Indice del capitulo {b 261

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

O . : .
D Origen: O =P Desplazamientos de los nudos
D, =D ; |
Asiento= P
5 === Giros de los tramos
s C,

Ej: crece elvalorde @



Indice del capitulo {b 262

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

Origen: O =P Desplazamientos de los nudos
D. =
: Asiento= P
5 == (Giros de los tramos
s C,

Ej: crece elvalorde @



Indice del capitulo {b 263

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

Origen: O

=P Desplazamientos de los nudos

Asiento = P

= Giros de los tramos

Ej: crece elvalorde @



Indice del capitulo {b 264

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

O - :
o Origen: O :
D 9 =P Desplazamientos de los nudos
D, =D ; |
Asiento=
C -
(R TR == Giros de los tramos
* .
0‘ =
’ ‘ - - ‘
A * : B’
“ :
0' -
0’ :
0‘ -
0’ ]
L3
i
o .
C

Ej: crece elvalorde @



Indice del capitulo {b 265

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

Origen: O

=P Desplazamientos de los nudos

Asiento = P

= Giros de los tramos

Ej: crece elvalorde @



Indice del capitulo {b 266

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

9 Origen: O — Desplazamientos de los nudos
D, =D
A Asiento = P
=== Giros de los tramos
A’ ‘ ‘ BI
i
9
o

Ej: crece elvalorde @



Indice del capitulo {b

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

Origen: O

=P Desplazamientos de los nudos

Asiento = P

= Giros de los tramos

EEEEEEEEEEEEEEEnnEnn? (]

Ej: crece elvalorde @



Indice del capitulo {b 268

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

O A
9 Origen: O —p Desplazamientos de los nudos
D, =D
A Asiento = P
=== Giros de los tramos
\4
A’ ‘ ‘ BI
i
9
o

Ej: crece elvalorde @



Indice del capitulo {b

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

Origen: O

=P Desplazamientos de los nudos

Asiento = P

= Giros de los tramos

Ej: crece elvalorde @



Indice del capitulo {b

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

Origen: O

=P Desplazamientos de los nudos

Asiento = P

= Giros de los tramos

DA1D|31DC =f(D)

d;.d,.d;,d,,d; =g(D)

Ej: crece elvalorde @



Repetir la secuencia Indice del capitulo {b

Observacion 3

La forma del diagrama producido por un asiento no depende del valor de dicho asiento, sino de la
geometria general de la estructura y de la direccién del asiento

Ejemplo: diagrama producido por un asiento

Origen: O

=P Desplazamientos de los nudos

Asiento = P

= Giros de los tramos

DA1D|31DC =f(D)

d;.d,.d;,d,,d; =g(D)

Ej: crece elvalorde @
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Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot
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Indice del capitulo {ID 274

Observacion 4




Indice del capitulo {b

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento




Indice del capitulo {*_ﬂ) 276

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento



Indice del capitulo {*_ﬂ) 277

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural



Indice del capitulo {*_ﬂ) 278

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural

B C




Indice del capitulo {*_ﬂ) 279

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural

B C

Punto fijo



Indice del capitulo {*_ﬂ) 280

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural

B C

A 9 D )
A A
1 D Asiento
A

Punto fijo



Indice del capitulo {*_ﬂ) 281

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural

B C

Punto fijo 1 D Asiento



Indice del capitulo {b 282

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural

B C
AL DV
Punto fijo 1 D Asiento
A

Lalinea AD es perpendicular a la
direccion del asiento



Indice del capitulo

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es

perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la

estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

283

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot
B C
AL DV
Punto fijo 1 D Asiento
A

Lalinea AD es perpendicular a la
direccion del asiento



Indice del capitulo {ID 284

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot
BC
B C D ——
’ AB
>
AL DY .
T*V T*V Esquema estructural
Punto fijo 1 D Asiento
A

Lalinea AD es perpendicular a la
direccion del asiento



Indice del capitulo {b 285

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot
BC
B C ) »
’ AB
| Punto fijo ° >
: 1 Asiento
AL DY .
T*V T*V Esquema estructural
Punto fijo 1 D Asiento
A

Lalinea AD es perpendicular a la
direccion del asiento



Indice del capitulo {b

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot
BC
B C ) »
’ AB
| Punto fijo * >
: 1 Asiento
AL DV
T&V T&V Esquema estructural
Punto fijo 1 D Asiento
A Rotacion del dibujo respecto del

punto fijo de 90° en el sentido

) _ del giro de la estructura por el
Lalinea AD es perpendicular a la asiento

direccion del asiento



Indice del capitulo {b 287

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot
BC
B C P e )
’ AB
| Punto fijo g °
AL DV I .
Punto fijo 1 D Asiento
A

Lalinea AD es perpendicular a la
direccion del asiento



Indice del capitulo

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es

perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la

estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

288

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot

2~
| Punto fjo ~ » BE//‘
i > CD

B C

4

Al DV ..
Punto fijo 1 D Asiento
A

Lalinea AD es perpendicular a la
direccion del asiento



Indice del capitulo {b 289

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot
B C
AB '
Punto fijo y—
z g/ N\C
1 . '
AL DML cD
Punto fijo 1 D Asiento
A

Lalinea AD es perpendicular a la
direccion del asiento



Indice del capitulo {b 290

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot

B C

4

Punto fijo o AB
A D V! ’ B

ATTTALT Y

Punto fijo 1 D Asiento
A

Lalinea AD es perpendicular a la
direccion del asiento



Indice del capitulo {b 291

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot

B C

4

Punto fijo °

| AB
AL D__,___i_ _____ ° BD °
Punto fijo 1 D Asiento CD BC
A °

Lalinea AD es perpendicular a la
direccion del asiento



Indice del capitulo

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es

perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la

estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

o0

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot
B C
. Punto fijo a\
AS oV o—0
Punto fijo 1 D Asiento
A °

Lalinea AD es perpendicular a la
direccion del asiento



Indice del capitulo {b 293

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot
B C
. Punto fijo a\
AL oV o e
Punto fijo 1 D Asiento
A °
Lalinea AD es perpendicular a la Diagrama de Williot

direccion del asiento



Indice del capitulo {ID 204

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot

B C

4

| Punto fijo
| Dy \
A |

D | ———

Punto fijo 1 D Asiento
A

Lalinea AD es perpendicular a la Diagrama de Williot
direccién del asiento



Indice del capitulo {b 295

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot

B C

| Punto fijo
i D,
A D ! N ®
9

Punto fijo 1 D Asiento
A

Lalinea AD es perpendicular a la Diagrama de Williot
direccién del asiento



Indice del capitulo {b 296

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot

B C

| Punto fijo DB
i D,
A D ! N ®
9

Punto fijo 1 D Asiento
A

Lalinea AD es perpendicular a la Diagrama de Williot
direccién del asiento



Indice del capitulo {b

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot
B ° c DB; DC, DD = desplazamientos de los nudos
Punto fijo
i : D
! DD
AL D, _____ )
\
A A D,
Punto fijo 1 D Asiento
A °
Lalinea AD es perpendicular a la Diagrama de Williot

direccion del asiento



Indice del capitulo {b

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot

B C
DB; DC, DD = desplazamientos de los nudos

Punto fijo DB
DD
AL D v i ___. )
A A B
C
Punto fijo
A
Lalinea AD es perpendicular a la Diagrama de Williot

direccion del asiento



Indice del capitulo {b

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural Obtencién del diagrama de Williot

B C

DB; DC, DD = desplazamientos de los nudos

De Punto fijo D
B
DD
AL D, _____ )
B A . N
C DC
Punto fijo
A
Lalinea AD es perpendicular a la Diagrama de Williot

direccion del asiento



Observacion 4

Indice del capitulo {b

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Esquema estructural

Punto fijo 7 $D Asiento

Lalinea AD es perpendicular a la
direccion del asiento

Obtencién del diagrama de Williot

DB; DC, DD = desplazamientos de los nudos

Punto fijo
J DB
DD

\
DC

Diagrama de Williot



Indice del capitulo {b 301

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es
perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la
estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Obtencién del diagrama de Williot

DB; DC, DD = desplazamientos de los nudos
. B Punto fijo
A

Q JC,

Punto fijo 4

Diagrama de Williot



Indice del capitulo

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que une los apoyos es

perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la

estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

302

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Obtencién del diagrama de Williot

DB; DC, DD = desplazamientos de los nudos

. B Punto fijo DB
DD
A )
A ‘ L
o DC
Punto fijo 4
A )

Posicion final de la estructura Diagrama de Williot



Repetir la secuencia

Indice del capitulo

Observacion 4

Sea una estructura biapoyada con un asiento en un apoyo. Si la linea que

perpendicular a la direccién del asiento, el diagrama de Williot producido coincide con la forma de la

estructura girada 90° respecto del punto fijo y en el sentido del asiento

une los apoyos es

303

Ejemplo: estructura en presencia de un asiento

Obtencién del diagrama de Williot

DB; DC, DD = desplazamientos de los nudos

. B Punto fijo
DD
A
x&v c
Punto fijo 4

A

Dy

\
DC

Posicion final de la estructura Diagrama de Williot



Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

e Movimiento
barra AB

( Movimiento
barra BC

Movimiento
barra AC

< Concepto
i Observacion

[ €S

A W N PP




Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot

e Movimiento
barra AB

( Movimiento
barra BC

Movimiento
barra AC

< Concepto
i Observacion

[ es
Obtencion

A W N PP




Indice del capitulo {b 306




Indice del capitulo {b 307

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores vy,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos




Indice del capitulo {b

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores vy,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {b

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores vy,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {b 310

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores vy,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {b 311

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores vy,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {'D 312

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores vy,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {b 313

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

49 hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {ID 314

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

5° hilada

49 hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {b 315

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

6° hilada

5° hilada

4° hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {b 316

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada

6° hilada

5° hilada

4° hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {b 317

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada

6° hilada

5° hilada

4° hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {b 318

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

A
7° hilada
6° hilada
5° hilada
4° hilada
3° hilada
2° hilada
1° hilada
Base
Del mismo modo que la construccion de la €ééééé.los desplazamientc
hilada de un muro s6lo podra realizarse si una estructura se determinan por otro orden
existen hiladas anteriores sobre las cuales riguroso condicionado por la ordenacion de las
apoyarseeeecececeeececececece. barras con los nudos. El desplazamiento de un
nudo podra realizarse si estan ya desplazados
los nudos de los cuales depende




Indice del capitulo {b 319

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada

6° hilada

5° hilada

49 hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.

Este orden siempre depende de las traslaciones
conocidas de las barras. Las barras cuyos
desplazamientos sean conocidos permitiran
determinar los desplazamientos de los nudos
préximos a ellas



Indice del capitulo {b 320

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada

6° hilada

5° hilada

49 hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.

G

9

D / ‘\/. E
‘\‘C

A \,/ |,
Ao

A
-

Este orden siempre depende de las traslaciones
conocidas de las barras. Las barras cuyos
desplazamientos sean conocidos permitiran
determinar los desplazamientos de los nudos
préximos a ellas



Indice del capitulo {b 321

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada

6° hilada

5° hilada

49 hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.

G

9

.

T\\‘y‘
\,/

A v B

Ao A

Por ejemplo, en la estructura tipo 1 del dibujo

de la cual se conocen las variaciones de tamafio
de todos los tramos, se observa que para
dibujar los desplazamientos de todos los nudos
hay que comenzar representando la posicién
final de B, ya que conocemos la traslacion del
tramo AB, que es nula




Indice del capitulo {b 322

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H
, G
: F
7° hilada e
-
6° hilada D / S E
Y C
5° hilada ‘\
r)
4° hilada
3° hilada
2° hilada |
A \/ N\
1° hilada ~s - B
_‘ NV NN YN\ N\ -
Base
Del mismo modo que la construccion de la Por ejemplo, en la estructura tipo 1 del dibujo
hilada de un muro s6lo podré realizarse si de la cual se conocen las variaciones de tamafio
existen hiladas anteriores sobre las cuales de todos los tramos, se observa que para
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée. dibujar los desplazamientos de todos los nudos
hay que comenzar representando la posicién
final de B, ya que conocemos la traslacion del
tramo AB, que es nula



Indice del capitulo {b 323

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada

6° hilada

5° hilada

49 hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.

G

9

|
Aail N B
_‘\\\\ \\\\\A

Posteriormente, sera el desplazamiento del nudo
C el que pueda calcularse, ya que se conocen
las traslaciones de las barras ACy BC



Indice del capitulo

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,

posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que

esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada

6° hilada

5° hilada

49 hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.

204

Posteriormente, sera el desplazamiento del nudo
C el que pueda calcularse, ya que se conocen

las traslaciones de las barras ACy BC



Indice del capitulo {b 325

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H
, G
7° hilada
6° hilada
5° hilada
4° hilada
3° hilada
2° hilada
1° hilada
Base
Del mismo modo que la construccion de la Posteriormente, seré el desplazamiento del nudo
hilada de un muro s6lo podré realizarse si C el que pueda calcularse, ya que se conocen
existen hiladas anteriores sobre las cuales las traslaciones de las barras ACy BC
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée. . L, .
A continuacion, y por idéntico motivo, se
pueden determinar los desplazamientosde Dy
E simultaneamente




Indice del capitulo {b 326

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada

6° hilada

5° hilada

49 hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.

Posteriormente, sera el desplazamiento del nudo
C el que pueda calcularse, ya que se conocen
las traslaciones de las barras ACy BC

A continuacion, y por idéntico motivo, se
pueden determinar los desplazamientosde Dy
E simultaneamente



Indice del capitulo {b 327

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada
6° hilada
59 hilada
4° hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,

posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada

6° hilada

5° hilada

49 hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales

apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.

308

Conocidos los movimientosde D y E, se puede
determinar



Indice del capitulo {b 329

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H
F ‘/

7° hilada ‘ " \

6° hilada / E

59 hilada “\\‘ '

4° hilada

3° hilada

2° hilada y

1° hilada , " B

Base
Del mismo modo que la construccion de la Conocidos los movimientos de D y E, se puede
hilada de un muro sélo podra realizarse si determinar F
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {b 330

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H @
F /

79 hilada ' " \

6° hilada / E

50 hilada “\\‘ '

4° hilada

3° hilada

2° hilada y

1° hilada ,l ‘:' =

\ ANERN AN

Base
Del mismo modo que la construccion de la Conocidos los movimientos de D y E, se puede
hilada de un muro sélo podra realizarse si determinar F
existen hiladas anteriores sobre las cuales El siquient q lcul desol ient
Aapoyarseéebebeceeeede. ess(,ellguclaenenu 0 a calcular su desplazamiento




Indice del capitulo {b 331

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada
6° hilada .. E
59 hilada V
4° hilada
3° hilada
2% hilada y \
1° hilad A " " B
llada . ﬂ
_‘ AR SN -
Base
Del mismo modo que la construccion de la Conocidos los movimientos de D y E, se puede
hilada de un muro sélo podra realizarse si determinar F
existen hiladas anteriores sobre las cuales El siquient q lcul q | ient
Aapoyarseéebebeceeeede. eSs(,ellguclaenenu 0 a calcular su desplazamiento




Indice del capitulo {b 332

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada
6° hilada .. E
5° hilada V
4° hilada
3° hilada
2° hilada y \
1° hilad A " " B
lada . ﬁ
_‘ NV NN U VAN -
Base
Del mismo modo que la construccion de la Conocidos los movimientos de D y E, se puede
hilada de un muro sélo podra realizarse si determinar F
existen hiladas anteriores sobre las cuales El siquient q lcul desol ient
Aapoyarseéebebeceeeede. siguiente nudo a calcular su desplazamiento
esel G
Y por dltimo, el H




Indice del capitulo {b 333

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H P\\
|
7° hilada
6° hilada D
5° hilada
4° hilada
3° hilada
2° hilada y \
A WL o
lada
_‘ AR SN -
Base
Del mismo modo que la construccion de la Conocidos los movimientos de D y E, se puede
hilada de un muro sélo podra realizarse si determinar F
existen hiladas anteriores sobre las cuales El siquient q lcul desol ient
Aapoyarseéebebeceeeede. siguiente nudo a calcular su desplazamiento
esel G
Y por dltimo, el H




Indice del capitulo {b 334

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H/
A \
|
7° hilada
6° hilada D
5° hilada
49 hilada
3° hilada
2° hilada y \
o hilad A v’ " B
lada . ﬂ
_‘ AR SN -
Base
Del mismo modo que la construccion de la Conocidos los movimientos de D y E, se puede
hilada de un muro sélo podra realizarse si determinar F
existen hiladas anteriores sobre las cuales El siquient q lcul desol ient
Aapoyarseéebebeceeeede. siguiente nudo a calcular su desplazamiento
esel G
Y por dltimo, el H




Indice del capitulo {b 335

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H ™

A \
|

7° hilada
6° hilada
59 hilada
4° hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {b 336

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores vy,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

»°

H/
A \
@ C
7° hilada
6° hilada
5° hilada
4° hilada
3° hilada
2° hilada
1° hilada
Base
Del mismo modo que la construccion de la De esta manera se comprueba que los nudos de
hilada de un muro s6lo podra realizarse si esta estructura quedan jerarquizados seguin un
existen hiladas anteriores sobre las cuales orden que esta determinado por la forma de la
apoyarseeéeéeeéeceéccece. estructura y por la posicion de los apoyos. En
el dibujo se representa este orden




Indice del capitulo {b 337

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores vy,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H "\ 6°
A \
S
7° hilada
6° hilada
5° hilada
4° hilada
3° hilada
2° hilada
1° hilada
Base
Del mismo modo que la construccion de la De esta manera se comprueba que los nudos de
hilada de un muro s6lo podra realizarse si esta estructura quedan jerarquizados seguin un
existen hiladas anteriores sobre las cuales orden que esta determinado por la forma de la
apoyarseeéeéeeéeceéccece. estructura y por la posicion de los apoyos. En
el dibujo se representa este orden




Indice del capitulo {b 338

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada

6° hilada

5° hilada

4° hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales
apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.




Indice del capitulo {b

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que

esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H
, G
, F
7° hilada e
6° hilada / E
D . . X
5 hilada ‘\
9

4° hilada

3° hilada

2° hilada \

1° hilada A ‘! ‘! B

Base
Del mismo modo que la construccion de la En el caso de otras estructuras del tipo 1 en
hilada de un muro s6lo podra realizarse si las que no existan apoyos deslizantes, como es
existen hiladas anteriores sobre las cuales la del dibujo superior, el orden de los nudos se
apoyarseeéeéeeéeceéccece. obtiene de la misma manera

339




Indice del capitulo {b

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H
, G
, F
7° hilada O
6° hilada / E
D - \C/‘

5° hilada ‘\ -

4° hilada

3° hilada

29 hilada ] \

1° hilada A 2! ‘! B

Base
Del mismo modo que la construccion de la En el caso de otras estructuras del tipo 1 en
hilada de un muro s6lo podra realizarse si las que no existan apoyos deslizantes, como es
existen hiladas anteriores sobre las cuales la del dibujo superior, el orden de los nudos se
apoyarseeéeéeeéeceéccece. obtiene de la misma manera

340




Indice del capitulo {b

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H
A
, G
, F
7° hilada e
6° hilada / E
D - \C/‘
5° hilada ‘\ -
4° hilada
10

3° hilada

29 hilada ] \

1° hilada A 2! ‘! B

Base
Del mismo modo que la construccion de la En el caso de otras estructuras del tipo 1 en
hilada de un muro s6lo podra realizarse si las que no existan apoyos deslizantes, como es
existen hiladas anteriores sobre las cuales la del dibujo superior, el orden de los nudos se
apoyarseeéeéeeéeceéccece. obtiene de la misma manera

341




Indice del capitulo {ID 342

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H

7° hilada

6° hilada

5° hilada

4° hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base
Del mismo modo que la construccion de la En el caso de otras estructuras del tipo 1 en
hilada de un muro s6lo podra realizarse si las que no existan apoyos deslizantes, como es
existen hiladas anteriores sobre las cuales la del dibujo superior, el orden de los nudos se
apoyarseeéeéeeéeceéccece. obtiene de la misma manera




Indice del capitulo {ID 343

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H

7° hilada

6° hilada

5° hilada

4° hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base
Del mismo modo que la construccion de la En el caso de otras estructuras del tipo 1 en
hilada de un muro s6lo podra realizarse si las que no existan apoyos deslizantes, como es
existen hiladas anteriores sobre las cuales la del dibujo superior, el orden de los nudos se
apoyarseeéeéeeéeceéccece. obtiene de la misma manera




Indice del capitulo {ID 344

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H

7° hilada

6° hilada

5° hilada

4° hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base
Del mismo modo que la construccion de la En el caso de otras estructuras del tipo 1 en
hilada de un muro s6lo podra realizarse si las que no existan apoyos deslizantes, como es
existen hiladas anteriores sobre las cuales la del dibujo superior, el orden de los nudos se
apoyarseeéeéeeéeceéccece. obtiene de la misma manera




Indice del capitulo {ID 345

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H

7° hilada

6° hilada

5° hilada

4° hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base
Del mismo modo que la construccion de la En el caso de otras estructuras del tipo 1 en
hilada de un muro s6lo podra realizarse si las que no existan apoyos deslizantes, como es
existen hiladas anteriores sobre las cuales la del dibujo superior, el orden de los nudos se
apoyarseeéeéeeéeceéccece. obtiene de la misma manera




Indice del capitulo {ID 346

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada

6° hilada

5° hilada

49 hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la
hilada de un muro sélo podra realizarse si
existen hiladas anteriores sobre las cuales

apoyarseeeéeééeéeeeeeéecée.

H )
A \

N
.s/

E

" "\\\‘/ =

V'

En el caso de otras estructuras del tipo 1 en

las que no existan apoyos deslizantes, como es
la del dibujo superior, el orden de los nudos se
obtiene de la misma manera




Indice del capitulo {ID 347

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada
6° hilada
59 hilada
4° hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Del mismo modo que la construccion de la En el caso de otras estructuras del tipo 1 en
hilada de un muro s6lo podra realizarse si las que no existan apoyos deslizantes, como es
existen hiladas anteriores sobre las cuales la del dibujo superior, el orden de los nudos se
apoyarseeéeéeeéeceéccece. obtiene de la misma manera




Indice del capitulo {ID 348

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

@

\

H/
A \
@ C
/' 40
7° hilada
6° hilada D (.\ E
& /V 2°
5° hilada 20 ‘\\"
‘\V“
4° hilada
10
3° hilada
2° hilada y \
1° hilada A ‘! B
Base
Del mismo modo que la construccion de la En el caso de otras estructuras del tipo 1 en
hilada de un muro s6lo podra realizarse si las que no existan apoyos deslizantes, como es
existen hiladas anteriores sobre las cuales la del dibujo superior, el orden de los nudos se
apoyarseeéeéeeéeceéccece. obtiene de la misma manera




Indice del capitulo {b 349

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

H "\ 50
A \
i
7° hilada
6° hilada
5° hilada
4° hilada
3° hilada
2° hilada
1° hilada
Base
Del mismo modo que la construccion de la En el caso de otras estructuras del tipo 1 en
hilada de un muro s6lo podra realizarse si las que no existan apoyos deslizantes, como es
existen hiladas anteriores sobre las cuales la del dibujo superior, el orden de los nudos se
apoyarseeéeéeeéeceéccece. obtiene de la misma manera




Indice del capitulo {b

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores vy,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos




Indice del capitulo {b 351

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada

6° hilada

5° hilada

4° hilada

3° hilada

2° hilada

1° hilada

Base

Es decir, del mismo modo que un muro se
levanta sobre una base por
hil adaséeeéeééceceeééececé.




Indice del capitulo {b 352

Se obtiene calculando en primer lugar el desplazamiento de los enlaces exteriores y,
posteriormente, los desplazamientos de los nudos restantes, siempre en un orden riguroso que
esta definido por la combinacion de las barras con los nudos

7° hilada
A 9
6° hilada /
/‘ opar \de
_ barra%bo
5° hilada opar de
N barraso °
49 hilada ‘\
Opar de L, Oparjde
4 barrasbo
3° hilada barrasg
opar e
20 hilada barr a (o)
1° hilada
9 9
T*T =
Base Apoyos TN
Es decir, del mismo modo que un muro se céeééeéeeé. .l a deformada
levanta sobre una base por se dibuja sobre otra base determinada por los
hil adaséeééeéeééeéeééeééeeé. . apoyos y por | os opares




Indice del capitulo {b 353




Indice del capitulo {b 354

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1




Indice del capitulo {b 355

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Cuando los
apoyos son
uno articulado
y otro
deslizante y
estan unidos

por una barra

A A



Indice del capitulo {b

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movimiento de la barra
gue conecta los apoyos

Cuando los
apoyos son
uno articulado
y otro
deslizante y
estan unidos

por una barra

A A




Indice del capitulo {b

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movimiento de la barra
gue conecta los apoyos

L4

Desplazamiento del
apoyo deslizante

Cuando los
apoyos son
uno articulado
y otro
deslizante y
estan unidos

por una barra

A A




Indice del capitulo {b

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movimiento de la barra
gue conecta los apoyos

L4

Desplazamiento del
apoyo deslizante

\4

Movi miento de un opar

Cuando los de barraséo

apoyos son
uno articulado
y otro
deslizante y
estan unidos

por una barra

A A




Indice del capitulo {b

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movimiento de la barra
gue conecta los apoyos

L4

Desplazamiento del
apoyo deslizante

\4

Movi miento de un opar
de barrasé

Cuando los
apoyos son *
uno articulado .
y Otro Desplazamiento de un
deslizante y nudo interno

estan unidos
por una barra

A A




Indice del capitulo {b

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movimiento de la barra
gue conecta los apoyos

L4

Desplazamiento del
apoyo deslizante

\4

Movi miento de un opar
de barrasé

Cuando los
apoyos son *
uno articulado .

y otro Desplazamiento de un
deslizante y nudo interno
estan unidos

por una barra ;

Movi miento de un opar

A de barrasbo
T&V T




Indice del capitulo {b

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movimiento de la barra
gue conecta los apoyos

L4

Desplazamiento del
apoyo deslizante

\4

Movi miento de un opar
de barrasé

Cuando los
apoyos son *
uno articulado .

y otro Desplazamiento de un
deslizante y nudo interno
estan unidos

por una barra ;

Movi miento de un opar

A de barraséo
ﬁv T ¥

Desplazamiento de un
nudo interno




Indice del capitulo {b

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movimiento de la barra
gue conecta los apoyos

L4

Desplazamiento del
apoyo deslizante

\4

Movi miento de un opar

Cuando los de barrasbo

apoyos son *
uno articulado .
y Otro Desplazamiento de un
deslizante y nudo interno
estan unidos *

por una barra
Movi miento de un opar

A de barraséo
ﬁv T v

Desplazamiento de un
nudo interno

/

Movi miento de un opar
de barrasao




Indice del capitulo {b

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movimiento de la barra
gue conecta los apoyos

L4

Desplazamiento del
apoyo deslizante

\4

Movi miento de un opar

Cuando los de barrasbo

apoyos son *
uno articulado .
y Otro Desplazamiento de un
deslizante y nudo interno
estan unidos *

por una barra
Movi miento de un opar

A de barraséo
wﬁv T v

Desplazamiento de un
nudo interno

/

Movi miento de un opar
de barrasao

etcé&.

\ Desplazamiento del

ultimo nudo interno



Indice del capitulo {b

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movimiento de la barra
gue conecta los apoyos

L4

Desplazamiento del
apoyo deslizante

\4

Movi miento de un opar
de barrasé

Cuando los
apoyos son * Cuando los
uno articulado ) dos apoyos
y otro Desplazamiento de un S

deslizante y nudo interno articulados y
estan unidos estan unidos

por una barra * por dos

. . \ barras de

Movi miento de un opar

directrices

A de barrasbo distintas
ﬁv I 4

Desplazamiento de un T&V T&T

nudo interno

/

Movi miento de un opar
de barrasao

etcé&.

Desplazamiento del
\ Gltimo nudo interno



Indice del capitulo {b

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movimiento de la barra Movi mi ent o de\ un opar
que conecta los apoyos de barrasbo

L4

Desplazamiento del
apoyo deslizante

\4

Movi miento de un opar
de barrasé

Cuando los
apoyos son * Cuando los
uno articulado ) dos apoyos
y otro Desplazamiento de un S

deslizante y nudo interno articulados y
estan unidos estan unidos

por una barra * por dos

. . \ barras de

Movi miento de un opar

directrices

A de barrasbo distintas
ﬁv I 4

Desplazamiento de un T&V T&T

nudo interno

/

Movi miento de un opar
de barrasao

etcé&.

Desplazamiento del
\ Gltimo nudo interno j




Indice del capitulo {b

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

ultimo nudo interno

Movi mi ento de\ un

Movimiento de la barra opar
que conecta los apoyos de barrasbo
Desplazamiento del Desplazamiento de un
apoyo deslizante nudo interno
Movi mi ent o de
cuando los de barraso
apoyos son * Cuando los
uno articulado ) dos apoyos
y Otro Desplazamiento de un son
deslizante y nudo interno articulados y
estan unidos estan unidos
por una barra * por dos
. . barras de
Movi miento d e directrices
! de barrasao ifstiiEs
Desplazamiento de un T&V T&T
nudo interno
Movi mi ent o de
de barraso
et c é& .
Desplazamiento del



Indice del capitulo {b

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movi mi ento de\ un

ultimo nudo interno

Movimiento de la barra opar
que conecta los apoyos de barrasbo
Desplazamiento del Desplazamiento de un
apoyo deslizante nudo interno
Movimi ento de un opar Movi mi ento delun oOpar
Cuando los de barr asoéd de barraséo
apoyos son * Cuando los
uno articulado ) dos apoyos
y Otro Desplazamiento de un son
deslizante y nudo interno articulados y
estan unidos estan unidos
por una barra * por dos
. . barras de
Movi mi ent o dfa un opar directrices
! de barraséo ifstiiEs
Desplazamiento de un T&V T&T
nudo interno
Movi miento de un oOpar
de barraséd
et c é& )
Desplazamiento del



Indice del capitulo

Obtencion grafica de un diagrama de Williot

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Cuando los
apoyos son
uno articulado
y otro
deslizante y
estan unidos

por una barra

A

i

Movimiento de la barra
gue conecta los apoyos

L4

Desplazamiento del
apoyo deslizante

\4

Movi mi ent o de
de barraséoé

v

Desplazamiento de un
nudo interno

L4

Movi mi ent o de
de barraséoa

v

Desplazamiento de un
nudo interno

/

Movi mi ent o de
de barraséd

etcé&.

Desplazamiento del
Gltimo nudo interno

un opar

un opar

Movi mi ento de\
de barraséo

v

Desplazamiento de un
nudo interno

4

Movi mi ent o de
de barraséo

v

Desplazamiento de un
nudo interno

un

un

A

opar

opar

Cuando los
dos apoyos
son
articulados y
estan unidos
por dos
barras de
directrices
distintas

A



Cuando los
apoyos son
uno articulado
y otro
deslizante y
estan unidos

por una barra

A

i

Indice del capitulo {F_n)

Obtencion grafica de un diagrama de Williot

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movimiento de la barra
gue conecta los apoyos

4

Desplazamiento del
apoyo deslizante

\4

Movi mi ent o de
de barraséoé

v

Desplazamiento de un
nudo interno

L4

Movi mi ent o de
de barraséoa

v

Desplazamiento de un
nudo interno

/

Movi mi ent o de
de barraséd

etcé&.

Desplazamiento del
Gltimo nudo interno

un opar

un opar

Movi mi ento de\
de barraséo

v

Desplazamiento de un
nudo interno

4

Movi mi ent o de
de barraséo

v

Desplazamiento de un
nudo interno

\4

Movi mi ent o de
de barraséo

un opar

un opar

Cuando los
dos apoyos
son
articulados y
estan unidos
por dos
u barras de
directrices
distintas

A

A



Indice del capitulo {F_n)

Cuando los
apoyos son
uno articulado
y otro
deslizante y
estan unidos

por una barra

A A

Obtencion grafica de un diagrama de Williot

Como resumen de lo expuesto, se muestra un esquema que explica como se pueden determinar los
movimientos de los nudos de las estructuras del tipo 1

Movimiento de la barra
gue conecta los apoyos

4

Desplazamiento del
apoyo deslizante

\4

Movi mi ent o de
de barraséoé

v

Desplazamiento de un
nudo interno

L4

Movi mi ent o de
de barraséoa

v

Desplazamiento de un
nudo interno

/

Movi mi ent o de
de barraséd

etcé&.

Desplazamiento del
Gltimo nudo interno

un opar

un opar

Movi mi ento de\
de barraséo

v

Desplazamiento de un
nudo interno

4

Movi mi ent o de
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f
-~ DT
DT Cambiode < D
Cambio de < D tamano
tamano g
_ DL
Nudo
\\\ C ,//
,3 ’ Posicion

i R % final del
Posicion K * y
- L 2
final del RS ., nudo B

*
nudo A RS ’.‘
0. "
0’ ’Q
¢ ., ., *® Desplazamiento
. +* Traslacion Traslacion *. plazar ¥

Desplazamiento W' ., conocido

conocido

Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {*_ﬂ) 550

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

f
- DT
DT — Dilatacion Cambiode < D
Camb|c~> de < D —— Error de fabricacion tamano
tamafio g
_ DL — Deformacién
Nudo
\\\ C ,//
,3 % Posicion

"y R % final del
Posicion K * d
. *
final del K s, nudo B

L 4
nudo A RS %,
0. ’0
0’ ’0
o ., RN Desplazamiento
. « Traslacion Traslacion *s »

Desplazamiento W' ., conocido

conocido

Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {*_ﬂ) 551

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

f
-~ DT
DT Cambiode < D
Cambio de < D tamano
tamano g
_ DL
Nudo
\\\ C ,//
,3 ’ Posicion

i R % final del
Posicion K * y
- L 2
final del RS ., nudo B

*
nudo A RS ’.‘
0. "
0’ ’Q
¢ ., ., *® Desplazamiento
. +* Traslacion Traslacion *. plazar ¥

Desplazamiento W' ., conocido

conocido

Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {*_ﬂ) 552

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

f
-~ DT
DT Cambiode < D
Cambio de < D tamano
tamario N\ L
L DL /
Nudo
\\\ C ,//
,3 ’ Posicion

i R % final del
Posicion K * y
- L 2
final del RS ., nudo B

*
nudo A RS ’.‘
0. "
0’ ’Q
¢ ., ., *® Desplazamiento
. +* Traslacion Traslacion *. plazar ¥

Desplazamiento W' ., conocido

conocido

Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {*_ﬂ) 553

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

f
-~ DT
DT Cambiode < D
Cambio de < D \ tamano
tamano g
_ DL
Nudo
\\\ C ,//
,3 ’ Posicion

i R % final del
Posicion K * y
- L 2
final del RS ., nudo B

*
nudo A RS ’.‘
0. "
0’ ’Q
¢ ., ., *® Desplazamiento
. +* Traslacion Traslacion *. plazar ¥

Desplazamiento W' ., conocido

conocido

Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {b 554

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

f
-~ DT
DT Cambiode < D
Cambiode £ D \ tamario
tamano - DL
_ DL
Nudo
\\\ C ,//
,3 ’ Posicion
i R % final del
Posicion K * y
- *
final del RS ., nudo B
*
nudo A RS ’.‘
0. "
0’ ’Q
¢ ., ., *® Desplazamiento
. +* Traslacion Traslacion *. plazar ¥
Desplazamiento W' ., conocido
conocido
Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {*_ﬂ) 555

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

f
-~ DT
DT Cambiode < D
Cambio de < D \ tamano
tamano g
_ DL
Nudo
\\\ C ,//
,3 ’ Posicion

i R % final del
Posicion K * y
- L 2
final del RS ., nudo B

*
nudo A RS ’.‘
0. "
0’ ’Q
¢ ., ., *® Desplazamiento
. +* Traslacion Traslacion *. plazar ¥

Desplazamiento W' ., conocido

conocido

Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {*_ﬂ) 556

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

f
-~ DT
DT Cambiode < D
Cambio de < D tamano
tamano g
_ DL
Nudo
\\\ C ,//
,3 ’ Posicion

i R % final del
Posicion K * y
- L 2
final del RS ., nudo B

*
nudo A RS ’.‘
0. "
0’ ’Q
¢ ., ., *® Desplazamiento
. +* Traslacion Traslacion *. plazar ¥

Desplazamiento W' ., conocido

conocido

Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {b 557

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

Giro Giro
% Yo e
-~ S e DT
\ -
| DT N L Cambiode < P
Camb|c~> de < D v tamano
tamano AN g
DL , N -
- , -
. e ,,\\
. . Nudo .
» e u
\\\ C ///
,3 ’ Posicion
. % final del
Posicion » * .
. *
final del RS ., nudo B
*
nudo A RS ‘.‘
0. "
0’ ‘Q
¢ ., ., *® Desplazamiento
. +* Traslacion Traslacion *. plazar ¥
Desplazamiento W' ., conocido
conocido
Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {*_ﬂ) 558

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

Giro Giro
\\ /’ -
_ . , DT
DT N 7%, Cambiode {4 D
Cambiode 4 p R o7 %, tamafio
tamano ¢

Posicion
Posicién f'nalldﬂ
final del nuao B
nudo A
L 4
.0
¢ ., o Desplazamiento
| +* Traslacion Traslacion * plazar
Desplazamiento W' ., conocido
conocido
Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {*_ﬂ) 559

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

Giro Giro
w // r
a \“ 7/ DT
| DT AN ,"‘,’ Cambiode < P
Cambiode <4 D o v *, tamaro
tamano ¢

Posicion
Posicién f'nalldﬂ
final del nuao B
nudo A
L 4
.0
¢ ., o Desplazamiento
| +* Traslacion Traslacion * plazar
Desplazamiento W' ., conocido
conocido
Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {*_ﬂ) 560

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

Giro Giro
w // r
a \“ 7/ DT
DT AN ,"‘,’ Cambiode < D
Cambiode < D o o7 s, tamafio
tamano

Posicion
Posicién f'nalldﬂ
final del nudo B
nudo A
¢ ., ., *® Desplazamiento
. +* Traslacién Traslacion *. plazar
Desplazamiento W' ., conocido
conocido
Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {*_ﬂ) 561

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

Posicion
Giro final del Giro
|3 nudo C ” o
a \“ // DT
| DT AN ,"‘,’ Cambiode < P
Cambiode < D o N s, tamafio
tamano

Posicion
Posicién f'nalldﬂ
final del nudo B
nudo A
¢ ., ., *® Desplazamiento
. +* Traslacién Traslacion *. plazar
Desplazamiento W' ., conocido
conocido
Nudo Nudo

A B



Indice del capitulo {'D 562

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

Posicion
final del
nudo C

Posicion

Posicién fmalldel
final del nudo B
nudo A

‘o’ %, Desplazamiento
Desplazamiento W' ., conocido

conocido
Nudo Nudo



Indice del capitulo {'D 563

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

Posicion
final del
nudo C

Desplazamiento /‘
del nudo

Posicion
Posicién final del
final del nudo B
nudo A
Desplazamiento
Desplazamiento W' ., conocido
conocido



Indice del capitulo {b 564

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

Posicion
final del
nudo C

Posicion
Posicion flnalldel
final del nudo B

nudo A



Repetir la secuencia Indice del capitulo {b 565

Movimiento de un nudo interno  C. Caso general

Posicion
final del
nudo C

Posicion
Posicion flnalldel
final del nudo B

nudo A
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Calculo de deformaciones por métodos graficos: diagramas de Williot
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Indice del capitulo {b 568

Obtencion del desplazamiento de un nudo interno C. Caso particular




Indice del capitulo {'D 569

Obtencion del desplazamiento de un nudo interno C. Caso particular

Se va a calcular el movimiento del nudo C de la cercha del dibujo (se supone
gue ya se ha calculado el movimiento del apoyo deslizante)



Indice del capitulo {'D 570

Obtencion del desplazamiento de un nudo interno C. Caso particular

Se va a calcular el movimiento del nudo C de la cercha del dibujo (se supone
gue ya se ha calculado el movimiento del apoyo deslizante)

Nudo




Indice del capitulo {'D 571

Obtencion del desplazamiento de un nudo interno C. Caso particular

Se va a calcular el movimiento del nudo C de la cercha del dibujo (se supone
gue ya se ha calculado el movimiento del apoyo deslizante)

Nudo

(Desplazamiento (Desplazamiento
conocido) conocido)

3 B



Indice del capitulo {b 572

Obtencion del desplazamiento de un nudo interno C. Caso particular

Se va a calcular el movimiento del nudo C de la cercha del dibujo (se supone
gue ya se ha calculado el movimiento del apoyo deslizante)

(Desplazamiento
desconocido)

Nudo
C

(Desplazamiento (Desplazamiento
conocido) conocido)

3 B



Indice del capitulo {b 573

Obtencion del desplazamiento de un nudo interno C. Caso particular




Indice del capitulo {ID 574

Obtencion del desplazamiento de un nudo interno C. Caso particular

Liberamos la unién
del nudo C del
resto de la figura

Nudo




Indice del capitulo {b 575

Obtencion del desplazamiento de un nudo interno C. Caso particular




Indice del capitulo {b 576

Obtencion del desplazamiento de un nudo interno C. Caso particular

Nudo

s

Desplazamiento
conocido