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Enuntziatua

lrudiko mekanismorako eta marrazturiko aldiunean, sarrera barraren abiadura o,
konstantea dela jakinda eta B puntuan errodadura hutsa badago, hurrengoak lortu:

1. Irudiko mekanismoaren askatasun graduak.

2. lzendaturiko puntuetako eta elementuetako abiadurak lortu.

3. lzendaturiko puntuetako eta elementuetako azelerazioak lortu.
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1. Askatasun graduen kalkulua

Askatasun gradu kopurua kalkulatzeko Gribler-en
irizpidea aplikatzen da: mekanismo lau batetan,
elementu finkoa kenduta, elementu bakoitzerako
hiru askatasun gradu izango ditugu, 3(N-1); hortik
abiatuta, | klaseko lotura bakoitzak bi askatasun
gradu murrizten ditu eta Il klaseko loturek beste
askatasun gradu bat murrizten dute.

Elementuak N=6

Loturak P 1=4+2=6
*Errotazio pareak: (O); (A); (C); (D)
Lotura prismatikoak=2 : (E); (F)
Loturak P II1=1 eta errodadura dagoenez, askatasun gradu bat gehiago murrizten da.

G=3(N-1)-2*PI-PIlI=3*5-2*6 -1 -1 (rod)=15-12 -1-1=1 gdI
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2. Abladuren analisia

Hirugarren barraren mugimendua analizatzeko, A eta C puntuetako abiadurak 3. elementuarekin erlazionatu behar dira
Sistema C puntuan definituko dugu 3. elementuarekin batera biratzen eta A puntuko abiadura planteatzen da.
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o, lortzeko B puntuko errodadura planteatzen da
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2. Abladuren analisia

5 eta 6 barretako portaera aztertu behar da. Lotura prlsmatlkoen bidez elkartzutak daude. 6. barrak

—

biratu gabe elementu finkoaren gainetik irristatzen du: Ws=0;as =0

5 eta 6 barrak lotura prismatiko baten bidez elkartzutak daude, beraz abiadura eta azelerazio angeluar

berdinak izango dituzte: ws =ws =0;0s =ds =0

D puntuko abiadura kalkulatu dugu. Orain 5. elementuko abiaduren eremua planteatuz Ve lortzen da

Vee kalkulatzen da. Es eta Eg puntuetako abiadurak ezberdinak
dira eta lotura prismatiko baten bidez erlazionatutak daude. Vg
kalkulatzeko D puntuan erreferentzi S|stema muglkor bat
definitzen da, bere abiadura angeluarra Ws = We = 0 as =ds =0

izanik. Azkenik, 6. barrako puntuetako abiadurak eta azelerazioak
EF norabidean daukate.
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2. Abladuren analisia
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3. Azelerazioen analisia

Abaidura angeluar konstantea daukan bigarren barrakoa izateagatik: w;OA -

Berriro, C puntuan hirugarren elementarekin biratzen definituriko SR enC ((:)'3 63)
—N !

sistema erabiltzen dugu, eta A puntuko azelerazioa planteatzen da. Apar
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o, lortzeko B puntuko errodadura bladintza planteatzen da
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3. Azelerazioen analisia

D puntuko azelerazioa planteatzen da, 4.elementuko abiadura ~ Abiaduren kalkulurako azaldu den bezala

eta azelerazio angeluarrak ezagunak baitira - = - = = =
Ws =we =0;05 =06 =0

5 w?CD «,CD b ks E5 eta D puntuetako azelerazioak berdinak dira

ap = ag + aB‘ N ? M 0 - -

? /ICD 1CD ap dpg =ap+agsp — a5 =ap
an 2 D 0

agg kalkulatzeko D puntuan definituriko erreferentzia sistema
mugikorra erabiltzen dugu. Bere abiadura angeluarra:

— —

Ws =We =0;05 =06 =0

6. barrarako puntuetako azelerazioa EF norabidean doaz:
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