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Enuntziatua

1. lzendaturiko elementuen eta puntuen abiadurak

kalkulatu

2. lzendaturiko elementuen eta puntuen azelerazioak

kalkulatu




Enuntziatua

Irudiko mekanismo lauan sarrera barraren (4. elementua) abiadura eta azelerazio angeluarrak
ezagunak izanda, marrazturiko aldiunean, hurrengoa eskatzen da:

1. lzendaturiko elementuen eta puntuen abiadurak kalkulatu.
2. lzendaturiko elementuen eta puntuen azelerazioak kalkulatu.

C puntuan errodadura hutsa dagoela dakigu.
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Ebazpena: 1 Abiaduren kalkulua

# Gurpileko abiadurak eta azelerazioak ondo
kalkulatzeko erreferentzi sistema egokia aukeratu
behar da.

1. A puntuko abiadura planteatzen da, laugarren

barraren abiadura angeluarra (o,) ezaguna izanda. wy. AB
. Uy
2. Jarraian, 2 eta 3 elementuen portaera batera LAE

aztertzeko, A puntuan 3 elementuarekin batera

biratzen duen erreferentzi sitema definitzen da eta O
puntuko mugimendua planteatzen da. (O puntuan

sistema definitzea eta A puntuko mugimendua =
planteatzea baita ere posiblea litzateke)
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Ekuazio bektoriala ebatziz o,
kalkulatzen da:
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Ebazpena: 1 Abiaduren kalkulua

3. Abiadurentzat errodaduraren baldintza planteatuz: ﬁcz = Vg,

? M mg.R
Ve, = 13+ Vea .
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Ve, = v, eta beraz, hurrengo _ |5e,
L0A D ondorioztatzen da:
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Kalkulua grafikoki planteatzen dugu, abiaduren eta azelerazioen ekuazioetan oinarrituz,
marrazturiko posizioa aztertuz.
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Ebazpena: 2 Azelerazioen kalkulua

. 2 oaq = .
1. A puntuko azelerazio planteatzen da, o, ezaguna da: | "’4-”3‘4 “4-51‘1 a, al
ﬂ,A = ﬂﬂ + Q’A

2. Aurretik aukeraturiko erreferentzi sistema mugikorra IBA LBA

erabiliz O puntuko azelerazioa planteatzen da:
Qg
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3. Azelerazioentzat errodadura baldintza planteatzen da: (&, )'* = (a.)"*
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Eta bukatzeko: a, =




