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En la red con varios rectificadores conectados a ella, el diagrama de las tensiones va a indicar la 
secuencia de conducción de cada rectificador y, por tanto, permite componer la corriente en dicha 
red.  
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La relación de transformación del transformador 

trifásico va a permitir conocer las relaciones 

entre las corrientes y tensiones primarias y 

secundarias 

La definición de los parámetros en la carga será 

un dato para definir los componentes de 

entrada del rectificador 
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En la red con varios rectificadores conectados a ella, el diagrama de las tensiones va a indicar la 
secuencia de conducción de cada rectificador y, por tanto, permite componer la corriente en dicha 
red.  
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