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2. Subespacios fundamentales generalizados asociados a un valor
propio de una matriz.

Definición. Sea A ∈ Matn×n(K) y λ un valor propio de A. Se llama j-ésimo
subespacio fundamental generalizado al conjunto

Ej,A(λ) =


 a1

...
an

 | (A− λIn)
j

 a1
...
an

 =

 0
...
0


Es fácil ver que los subespacios generalizados asociados a matrices verifican que existe

t ∈ N tal que E1,A(λ) ⊄
=

E2,A(λ) ⊄
=

. . . ⊄
=

Et,A(λ) = Et+1,A(λ) = . . .. A Et,A(λ) se le
llama subespacio fundamental generalizado máximo, y se denota por E∗

A(λ). La
dimensión del subespacio generalizado máximo coincide con la multiplicidad algebraica de
λ.
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