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1. Simplifica la expresión:
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2. Desarrolla la expresión: 
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3. Determina las raíces enteras del polinomio: 4 3 22 2 14 2 1x x x x 2     
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4. Descomponer en fracciones simples: 
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5. Resuelve la ecuación:   
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6. Resuelve la ecuación para cada una de las incógnitas: 
 

2 2 22 2x y x y x    y  
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7. Determina las raíces del polinomio: 5 4 3 22 11 2 51 14 60x x x x x      
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8. Resuelve el sistema de ecuaciones: 
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x y z t

x y z t 4
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9 Clasifica y resuelve el sistema según los valores de m: 
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10. Sean los vectores de : 4

 

1 2 3(3, 2,1, ), (1, 1,1,2) y (7, 6, ,1)u b u u      a  

 
Hallar para que valores reales de a y b la dimensión del subespacio 
vectorial  de  engendrado por estos tres vectores es dos. 4
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Las raíces enteras son -2, -1, 1, 3 
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El sistema es compatible indeterminado.  
 
Las múltiples soluciones son: 
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Esta imagen muestra la clasificación y resolución del sistema: 
 
 

1
Si 0 Sistema Compatible Indeterminado       0, ,

3
2 2 1

Si 0,1  Sistema Compatible Determinado    , , (1 )
1 3

Si 1  Sistema Incompatible                                       
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Si  la dimensión del subespacio vectorial engendrado por los tres 

vectores de  es dos, ya que el vector  

5, 7a b   
4 2 (1, 1,1,2)u    se puede expresar como 

combinación lineal de los otros dos vectores. 
 

1 1
(1, 1,1,2) (3, 2,1, 7) (7, 6,5,1)

4 4
        

 
 
 
 


