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ﬁ'? . 1. SARRERA OCW

DEFINIZIOA

Espekak lotura zinematikoak dira, non ukipena puntu bakar batean
gertatzen den (edo lerro bakar batean hiru dimentsioetako kasuan).
Elementu eragileari espeka deritzaio eta elementu gidatuari jarraitzaile.
Definizio orokor honetan engranajeak sar daitezke kasu partikular bezala,
non bi elementuen abiadura angeluarren arteko erlazioa konstantea den.

SAILKAPENA

1. Espeka mota: ERRADIALA (=DISKO-ESPEKA), AXIALA (TRANSLAZIO-ESPEKA), ESPEKA
ZILINDRIKOA.

2. Jarraitzailearen mugimendu mota: TRANSLAZIOKOA, OSZILAKORRA

3. Loturaren itxiera mota: INDARREKOA (Malgukia), ITXURAKOA

4. Jarraitzailearen forma mota: ARRABOLEKOA, ALDE ESFERIKOA, ALDE LAUA, PUNTUKOA

5. Mugimenduko errekstrikzioA: MUTURREKO POSIZIO KRITIKOA, TRAIEKTORIA KRITIKOA.

6.Mugimenduko programa mota: a) lgoera-Jaitsiera

b) lgoera-Jaitsiera-Geldialdia
c) lgoera-Geldialdia-Jaitsiera-Geldialdia
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%9 1. SARRERA
denaoa, G ESPEKEN ADIBIDEAK

OCW

ESPEKEN ADIBIDEAK

R
.

DISKO-ESPEKA TRASLAZIO-ESPEKA ESPEKA ZILINDRIKOA
f
ALDE ESFERIKOKO PUNTU- ]
ALDE LAUEKO JARRAITZAILE ARRAITZAILE ARRABOL-JARRAITZAILE
JARRAITZAILEA OSZILAKORRA ZENTRATUA
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1. SARRERA
ESPEKEN NOMENKLATURA

OCW

KURBA PRIMITIBOA

7
A ' $
Y @"I-._g ..... 4\
1

s

%

I

_——_—a 2
—_=

PRESIO-LERROA

%
\'I XN

LAY

i

l\ ! -| .

OINARRIZKO ZIRKUNFERENTZIA

ELEMENTU NAGUSIAK

- PRESIO-ANGELUA (y)

- PRESIO-LERROA

- ESPEKA-PROFILA

- KURBA PRIMITIBOA

- OINARRIZKO ZIRKUNFERENTZIA

- DESPLAZAMENDUEN ZIRKUNFERENTZIA
- ESZENTRIKOTASUNA
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2.- UKIPEN ZUZENEKO MEKANISMOAK.

OCW

12 Zuzen ukitzailea

Q)
7

o
W@ Vs3

hd

@, PPy = 0, PPy,

Espeketan, bi elementuen arteko ukipen zuzenaren bidez trasmititzen da higidura, non
elementuak aldiunero ukitzaileak diren.
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i 3.- DESPLAZAMENDU-DIAGRAMAK OCW

DESPLAZAMENDU-DIAGRAMAK

Jarraitzailearen desplazamendua z, espekak biratutako angeluaren (0)-ren menpeko
funtzioaren irudikapen grafikoa da.

4 —0—1 0= =0 -ke
Z:Z(Q)Lzzd_eazzlg dt -Z-:Z||92+Z|6 -Z-:Zuez

-CO jarraitasuna -> z jarraitua
-Cl jarraitasuna -> z’ jarraitua
-C? jarraitasuna -> z”” jarraitua
1) PARABOLIKOA |z=2(6%,0)
DESPLAZAMENDU- | 2) KUBIKOA z2=1(6°,67,0)
DIAGRAMA MOTAK -

3) HARMONIKOA |z=7 Cosg)
4) ZIKLOIDALA |z = 2(6,sin6)

7116




3.- DESPLAZAMENDU-DIAGRAMAK

i OCW
ca P Voo Unbriaien DESPLAZAMENDU-DIAGRAMA PARABOLIKOA
DESPLAZAMENDU-DIAGRAMA PARABOLIKOA
Desplazamendu-diagrama z, eta z,, bi tarte parabolikoen bidez definituak daude.
2h
74 2,(0)=1, —(?j(é’—@z)z 2,(0)=d0*+e0+f @, —§< 0<0,
4, : -
_B)_, _h ah
1)Z|| (92 2)—22 2 Z, '(0)2—(Fj(6’—(92)
i 2)Zu (‘92)222
3)z,(6,)=0 (@——(ﬁj
i n\"2) = I 132
z,(0)=a6" +bo+c 61<6?<91+§
: ; —1)Z|(91):Z1 4h
- S oS e-a)
0+ p2= 12z, 91+—j:z1+— p
O 0, =6;-p2 9, 90 2 4
B=6,-61 3)7,(6)=0 Z, (‘9):(?)
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%’ 3.- DESPLAZAMENDU-DIAGRAMAK

OCW

col P s Unoarstates DESPLAZAMENDU-DIAGRAMA KUBIKOA

DESPLAZAMENDU-DIAGRAMA KUBIKOA

A

Igoera fasea polinomio kubiko baten bidez ’ B
adierazten da. z; 1 -
2(8)=m+n(6-6)+p(6-6) +q(6-6) FEen @7
Z1 y ,//
MUGA-BALDINTZAK A
v [m=z 7 - p=9, -
1)z(6)=1 n=_ol 0 0; 0 0=ot
2)2(6,+ )=z +h 3h (th 2 (Zh] 3
FP=— T 2(0)=z7,+| —= |(0-6,) —| —= (-6,
3)2'(91)20 p — ( ) 1 2 ( 1) 3 ( 1)
—2h
1 _ = . 6h 6h 3
4Hz2'(6+p)=0 | 975 2(0) = 3(0-0) 5 (0-8) | [2l=
6h 12h 6h
(0)=—3-—5(0-0)| [2"w|=77
p- B p
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E;l’ 3.- DESPLAZAMENDU-DIAGRAMAK
ce Pas Voo Unbertaee DESPLAZAMENDU-DIAGRAMA HARMONIKOA

OCW

DESPLAZAMENDU-DIAGRAMA HARMONIKOA

Diagrama harmonikoa sortzen da abiadura konstanteko bi mugimendu hauek gainjarrriz:
1. Ardatz horizontalean B (= 8, — 6,) distantzia ibiltzen den bitartean

2. Ardatz bertikalean P puntua h (= z, — z,) diametroko erdizirkunferentzian zehar

higitzen da
Z“zz B o f ] ¢=ﬂ(9_01)
3, P » > 96 #
z(0) 7/
2 / d h= £=ar h{l_ COS{E(Q_ 91)}}
A - 22 -Z 1 2 ﬂ
\g‘/zv& Dcosqo //
X- 2 g I il
1 S(1-cosp) Y 7z = __Sln [ (9 91) |Z maX|=E
Z, A ‘
, h - 2 T ‘Z " ‘ _ [ ﬂj h
Z":— — COS| — 9_9 ) 2
0 1 2 3 4 et ZEIBJ LB( 1)} b
0, < 0 B=0,-6, > %
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E;l’ 3.- DESPLAZAMENDU-DIAGRAMAK

uskal Herriko 0 C \Af

ce Pas Voo Unerises DESPLAZAMENDU-DIAGRAMA ZIKLOIDALA

DESPLAZAMENDU-DIAGRAMA ZIKLOIDALA

Diagrama zikloidala sortzen da abiadura konstanteko bi mugimendu hauek gainjarrriz:
1. Ardatz horizontalean B (= 8, — 0,) distantzia ibiltzen den bitartean

2. Ardatz bertikalean h (= z, — z,;) distantzian zehar errodadura hutsarekin ibiltzen da
buelta osoa emanez r erradioko zirkunferentzi bat

h 2 60-0
Zikloide “ z:zl+5(1—COSg0) {(Z : 0?91%0:27[( ﬂl)
3 z,
3 H h h 27T
z=2+—(0-6)———sIin| —(6-6
0 | reen-gFo-o)
. éh:z—z h 27T . 2h
SN 7] 2 72'=—31-cos| —(0-6 Z | = —
o/ | drsing % ﬂ{ {ﬂ( )}} il
* ro
( +=fo . Y 27h 27 27h
1 Z z L =— _(0_91) ‘Z maX‘: ;2
! 2 3 Y
0 5 0,
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3.- DESPLAZAMENDU-DIAGRAMAK
KONPARAKETA

OCW

DESPLAZAMENDU-DIAGRAMA EZBERDINEN ARTEKO KONPARAKETA

Parabolikoa Kubikoa Armonikoa . Zikloidala
ZA h:BZI ZA h:BZI ZA h:BZI A hZB:l
ya /
>0 >0 >0 ~0
Z, Z,p Z,’) eta Z”, z, 2 YA 15 A /2 z’, 2
funtzioak  0-ren— / / \
- - 0 0
menpe irudikatuz - — —0 —0
Z”“ Z”“ Z’a“ Z”“ 27_[
4 6 22 /\
0 0
— —> >0 >0
-4
-m2[2 o
s 99 . PARABOLIKOA KUBIKOA ARMONIKOA ZIKLOIDALA
z,2’, 2" funtzioen 2 1.5 (=3/2) 1.571 (=n/2) 2
BALIO MAXIMOAK 7 5 4935 (=22) 5.28 (=20)
h=p=1 0 0 © Finitoa




ﬁg 4.- ESPEKA-PROFILA GRAFIKOKI MARRAZTEA
DISKO-ESPEKA PUNTU-JARRAITZAILE ZENTRATUAREKIN

OCW

DISKO-ESPEKA PUNTU-JARRAITZAILE ZENTRATUAREKIN

DN

Desplazamendu-diagrama

ZA

0 12345¢6789101112 0

Oinarrizko

zirkunferentzia "
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EJ’ 4.- ESPEKA-PROFILA GRAFIKOKI MARRAZTEA OCW

niversida Euskal Herrik
del Pais Vasco  Unibertsitate:

" DISKO-ESPEKA TRASLAZIOZKO ARRABOL-JARRAITZAILEAREKIN

DISKO-ESPEKA
TRASLAZIOZKO ARRABOL-JARRAITZAILE
ZENTRATUGABEA

S
SRS o v S
NN

Desplazamendu-diagrama

Oinarrizko

ZA zirkunferentzia

»
|

01234567809101112 6
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: yA > ol e
DISKO-ESPEKA. o e e
% 17 Y 4 T
TRASLAZIOZKO JARRAITZAILE PUNTUALA Bﬁ'i ﬁ Ao A
/ﬁ : e _ 0 ""'».4: ;"i
ZENTRATUGABEA | S I NI y
; e A
:< ..................... pi A
Datuak ol [
- Errotazio-zentro 0, i P (xy) y X X
finkoa ] A <
DISKO-ESPEKA - Abiadlijra angeluarren | Erloju orratzen alde ' X=7 Sinf-ccosd
noranzkoa =7 cos0+esind
- Hasierako puntua Ay Oinarrizk
- Eszentrikotasuna e zi:'kinll‘zreontzia
TRASLAZIOZKO - Ukipen Puntuala
JARRAITZAILEA | - Desplazamendu Ay
diagrama
Ja 5, 6, , , 777777 -'7 g /»/./ ://.
3 TN |
85
2’ 9°
1 0’ ‘Desplazamenduen
11’ zirkunferentzia

0 123456789101112 0
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