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Enunclado

En el mecanismo plano de la figura, conocidas la velocidad y aceleracién angular de la barra
4 (barra de entrada) para la posicion indicada se pide:

1. Obtener las velocidades de los puntos y elementos indicados.
2. Obtener las aceleraciones de los puntos y elementos indicados.

Sabemos que en el punto C hay un contacto de rodadura pura.
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1. Calculo de las velocidades

# Lo interesante es elegir bien el sistema de referencia
para el calculo de velocidades y aceleraciones en el

rodillo.
1. Planteo la velocidad de A, conocida la velocidad
angular de la barra 4, o, w,. AB B,
) R
2. A continuacion elijo el sistema de referencia que me L AB

permita analizar el comportamiento del conjunto de los

elementos 2 y 3: pongo el sistema en A girando con 3

y planteo el movimiento del punto O. (Podria también

poner el sistema en O y plantear el movimiento de A) - -

B 0o M 7 ? IAC
Vo = 14 + Voa + 1.733! - \\\ /'I
0 D LOA IAC Vga A
’ —+3
., . /! vre!
Resuelta la ecuacion vectorial,
deduzco o,; LOA" 1,
3 04
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1. Calculo de las velocidades

—

—F
3. Planteo la condicion de rodadura pura en velocidades: 1:’5:2 = 17’.;-3

? M fﬂg.R

1.?{:3 = 1y + UCE,A .
? = \\
? D _ta Veaay

9 =
M Ue, = Vg,
1?{;2 = vl:-'a_

— 53'
o4 Dp Por tanto deduzco @, — ® B

Planteamos el calculo graficamente, basandonos en las ecuaciones de velocidad y
aceleracion, y en la posicion en la que se encuentra el mecanismo en el instante en estudio.
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2. Calculo de las aceleraciones

., . 2 o O A -y
1. Planteo la aceleracion de A, conocida o, . @#B4 a.B4A al o
iy, = ﬂ,‘N + Q_T A
A A A
2. Planteo la aceleracion de O con el sistema de IBA LBA
—
Ay

referencia movil elegido anteriormente

- - Ay
Qo = Qopp + Qrai + Qror

0 M w304 ? ? 2.m3 AT2,

Qp = ﬂA+ ﬂgﬂ + Qpa + g + Lrpr

0 D |pa LOA IAC I AC

Deduzco a,: @, = |254l © 3T
3° 3 — OA g

LOA | Ac

3. Planteo la condicion de rodadura pura en aceleraciones: (4. )'* = (3. )"
2 =4

—_— —_ \
A M m;.fﬂ ﬂ'a.cﬂ \\" CA (IA
G, = ay+ r:z*t':‘:w1 + ‘IEA )
7D J1cA LcA
7 w..CO ?
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A, = ag, T Qg
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Y para terminar obtengo «, =
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