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Enunclado

En el mecanismo plano de la figura, del que habiamos realizado un analisis estructural y obtenido los polos en el ejercicio 2,
realizar un andlisis de velocidades para el instante mostrado en la figura

1. Sabiendo que en el instante en estudio la leva 2 gira con una velocidad @,=2 k rad/s obtener mediante los Centros
Instantdneos de Rotacion la velocidad de cada punto indicado del mecanismo, asi como la velocidad de apertura (o
cierre) del émbolo.

2. Obtener las velocidades angulares de todos los elementos.

Conocemos las dimensiones del mecanismo y la escala nos la proporciona el dato de la longitud AB.

AB =16m
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Obtencion de los polos: gjercicio 2

. . , . . P13
# Se plantea a continuacion el calculo de velocidades. Esta

basado en el calculo previo del ejercicio 2.

# Se trata de obtener la velocidad de cada elemento a
causa de la unién con los elementos contiguos a partir del
conocimiento de los polos de cada elemento movil
respecto al elemento fijo.

# Se obtiene simultaneamente la velocidad angular con la
gue se mueve cada elemento del mecanismo en el
instante en estudio

Itziar Martija Lopez Departamento de Ingenieria Mecanica .

Maider Loizaga Garmendia Mekanika Ingeniaritza Saila 5



Calculo de las velocidades

Basandonos en el analisis inicial [Ejercicio2] con el que deducimos el tipo de elementos y pares
qgue forman el mecanismo avanzamos en los célculos grafo-analiticos de las velocidades.

Tendremos en cuenta que en los pares de rotacion (D, C) la velocidad del punto es Unica como
perteneciente a los dos elementos que se unen en el par y la velocidad de los elementos unidos
sera diferente segun su correspondiente CIR.

En los pares de traslacion la velocidad angular de los elementos unidos por dicho par (5y 6) sera
la misma y la velocidad de los puntos E que coinciden en el instante en estudio (E5, E6) sera
diferente.

—_ - -

ws = We6,VE5 % VES6

Con las construcciones graficas del tema 2 y la referencia de la longitud de una barra podemos
calcular las velocidades lineales de los puntos indicados y las angulares de cada elemento.

—

El elemento 4 esta en traslacion (y por tanto el punto C también) . W4 = O
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Calculo de las velocidades

Planteamos el calculo de médulos numéricamente y representamos direccién y sentido de los vectores
graficamente, sobre el mecanismo.

P13
Las distancias se miden sobre el dibujo respetando la escala dada para el segmento AB
Datos:  AB =1,6m Vo =2-P,B=2.16=32m/s _ 13
w>, =2k rad/s w, =V, /P,B=32/11,35=0,28rad / s

Ve =w,-P,C=0,28-965=2,7m/s

Vp =@, -P,D=0,28-131=3,67m/s
o, =V /PsD =3,67/4=091rad /s

—

\ w1 =0
ws = ws = @, = o, =0,91rad /s "

En esta posicion del mecanismo P15 coincide con
P16. El émbolo en este instante ni se abre ni se
cierra. La velocidad relativa entre Eg y Eg4 es nula.

Ves = Vgg = @5 - PsEg = @5 - P Eg

091-2,7=2,45m/s
VreI5/6 =O

Los extremos de las velocidades de B, C y D deben

estar alineados.
©F, P162P15
Itziar Martija Lopez

En este caso, los extremos de las velocidades de F,
. , . E., E; y D también estan alineados.
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