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CONTROL SYSTEM TOOLBOX DE MATLAB

El Control System Toolbox de Matlab ofrece la posibilidad de representar la
respuesta dindmica de los sistemas lineales invariantes en el tiempo (LTI). Para
ello, dispone de distintas instrucciones que facilitan y simplifican el estudio

dindmico tanto en el dominio del tiempo como en el de la frecuencia.
Consideremos el siguiente sistema:

U(s) ‘

6(s) —1E,

. R(s) +<nE(s)
Instrucciones en Matlab —’®—’ Gc(s)

Funcion de Transferencia (1f) H
6= tf (num, den) (s)

num= humerador de la funcion de
transferencia

den= denominador de la funcidn de
transferencia
Polinomio: num=a sn+b sn-1+..+ ¢
p=[a,b.,...,c]

w‘
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Numero Complejo: 1+2i, 1+2, 1+2*T,1+2* |
Raices de un polinomio

roots(num)

Multiplicacion de dos Funciones de Transferencia (*)

61=6pid*G

Realimentacion: feedback
Glc=feedback(61,H)

Entrada escalon (step)
step (Glc)

Ejemplo:

Realimentacién negativa
Glc=feedback(G1,H,+) Realimentacidn positiva

Siendo H= funcidn de transferencia de la realimentacion

l—— | R(s

— |2

SISTEMA DE ORTENTACION

E(s)

10.5

" Ts(125 +14)

@(52

entrada escaldn para la funcion 6Glc(s)
step (61,62,G63,..)--- entrada escaldn para la funcion G1(s), 62(s), 63(s).....

Programa:
G6=1f(10.5,[12,14,0])
Glc=feedback(G,1)
step(Glc)

7=

encias Planetarias
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